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บทคัดย่อ 
 โครงงานเรื ่อง “เก้าอี ้ไฟฟ้าสำหรับผู ้สูงอายุ” จัดทำขึ ้นเพื ่อออกแบบและพัฒนาเก้าอี้ 
ที่สามารถช่วยอำนวยความสะดวกให้ผู้สูงอายุในการลุก–นั่งได้อย่างปลอดภัย ลดความเสี่ยงต่อการ 
หกล้มและลดภาระของผู้ดูแล โดยมีวัตถุประสงค์เพื่อศึกษาแนวคิดและหลักการทำงานของระบบ
ไฟฟ้า รวมถึงออกแบบโครงสร้างเก้าอี้ให้เหมาะสมกับสรีระของผู้สูงอายุ  การดำเนินงานเริ ่มจาก
การศึกษาข้อมูลและทฤษฎีท่ีเกี่ยวข้อง จากนั้นออกแบบโครงสร้างเก้าอี้และติดต้ังระบบมอเตอร์ไฟฟ้า
เพื่อช่วยปรับระดับการเอนและยกตัวขึ้น–ลง พร้อมทั้งทดสอบการทำงานและประเมินประสิทธิภาพ
การใช้งาน ผลการทดลองพบว่าเก้าอี้ไฟฟ้าสามารถช่วยให้ผู้สูงอายุลุกขึ ้นและนั่งลงได้สะดวกมาก 
ขึ้นลดแรงกดที่ข้อเข่าและสะโพก อีกทั้งยังเพิ่มความปลอดภัยในการใช้งาน สรุปได้ว่าเก้าอี ้ไฟฟ้า
สำหรับผู ้สูงอายุเป็นอุปกรณ์ที ่สามารถนำไปประยุกต์ใช้ในครัวเรือนหรือสถานดูแลผู ้สูงอายุ  
และสามารถพัฒนาต่อยอดให้มีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้นในอนาคต 
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คำนำ 

โครงงานเรื่อง “เก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ” จัดทำขึ้นเพื่อศึกษาและพัฒนาอุปกรณ์อำนวย
ความสะดวกท่ีสามารถช่วยเหลือผู้สูงอายุในการลุก–นั่งได้อย่างปลอดภัย ลดความเส่ียงต่อการหกล้ม 
และลดภาระของผู ้ดูแล อันเนื ่องมาจากปัจจุบันประเทศไทยกำลังก้าวเข้าสู ่ส ังคมผู ้สูงอายุ   
ทำให้การออกแบบนวัตกรรมท่ีตอบสนองต่อการใช้ชีวิตประจำวันของผู้สูงอายุมีความสำคัญมากยิ่งขึ้น 

คณะผู้จัดทำได้เล็งเห็นถึงปัญหาการลุกนั่งที่เป็นอุปสรรคสำหรับผู้สูงอายุโดยเฉพาะผู ้ที่มี
อาการปวดเข่า กล้ามเนื้ออ่อนแรง หรือมีปัญหาด้านการทรงตัว จึงได้ศึกษาแนวคิด หลักการทำงาน
ของระบบมอเตอร์ไฟฟ้า และออกแบบเก้าอี้ที่สามารถปรับระดับเอนและยกตัวขึ้นได้ เพื่อช่วยเพิ่ ม
ความสะดวกสบายและความปลอดภัยในการใช้งาน 

โครงงานฉบับนี้สำเร็จลุล่วงได้ด้วยความร่วมมือของคณะผู้จัดทำ และคำแนะนำอันมีค่าจาก
คุณครูที ่ปรึกษา รวมถึงผู ้ที ่เกี ่ยวข้องทุกท่าน คณะผู้จัดทำหวังเป็นอย่างยิ่งว่าโครงงานนี้จะเป็น
ประโยชน์ต่อผู้ที่สนใจศึกษา และสามารถนำไปพัฒนาต่อยอดเพื่อยกระดับคุณภาพชีวิตของผู้สูงอายุ 
ได้ในอนาคต 

 
คณะผู้จัดทำ 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



ค 

 

กิตติกรรมประกาศ 
โครงงานเรื่อง “เก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ” ฉบับนี้สำเร็จลุล่วงได้ด้วยความกรุณาและการ

สนับสนุนจากหลายฝ่าย คณะผู้จัดทำขอกราบขอบพระคุณคุณครูที ่ปรึกษาโครงงานเป็นอย่างสูง  

ท่ีได้ให้คำแนะนำ คำปรึกษา ตลอดจนข้อเสนอแนะท่ีเป็นประโยชน์ต่อการดำเนินงานทุกขั้นตอน 

ขอขอบพระคุณผู้เช่ียวชาญและผู้ให้ข้อมูลเกี่ยวกับการออกแบบอุปกรณ์อำนวยความสะดวก

สำหรับผู ้ส ูงอายุ ที ่ ได ้ให ้คำแนะนำด้านหลักการทำงานของระบบไฟฟ้าและความปลอดภัย  

รวมทั ้งขอขอบคุณผู ้ส ูงอายุและผู ้ด ูแลที ่ให ้ความร ่วมมือในการให้ข ้อมูลและข้อเสนอแนะ  

ซึ่งเป็นประโยชน์อย่างยิ่งต่อการพัฒนาโครงงานช้ินนี้ 

นอกจากนี้ คณะผู้จัดทำขอขอบพระคุณบิดา มารดา และครอบครัว ที่ให้การสนับสนุน  

ทั้งกำลังใจและกำลังทรัพย์ ตลอดจนเพื่อน ๆ ทุกคนที่ให้ความช่วยเหลือและร่วมมือกันจนโครงงาน

สำเร็จลุล่วงไปได้ด้วยดี 

คุณค่าและประโยชน์อันพึงมีจากโครงงานฉบับนี้ คณะผู้จัดทำขอมอบเป็นเครื่องแสดงความ

กตัญญูกตเวทีต่อผู้มีพระคุณทุกท่าน 

         

 คณะผู้จัดทำ 
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  1 

     บทที่ 1 

     บทนำ 

1.1 ที่มาและความสำคัญของโครงงาน 

ปัจจุบันประเทศไทยกำลังก้าวเข้าสู่สังคมผู้สูงอายุอย่างสมบูรณ์ ทำให้จำนวนผู้สูงอายุเพิ่มมาก
ขึ้นอย่างต่อเนื่อง ผู้สูงอายุส่วนใหญ่มักประสบปัญหาด้านสุขภาพ เช่น กล้ามเนื้ออ่อนแรง ข้อเข่าเส่ือม 
ปวดหลัง หร ือการทรงตัวไม ่ด ี ส ่งผลให้การลุก–นั ่งในชีว ิตประจำว ันเป็นเร ื ่องยากลำบาก 
และอาจก่อให้เกิดอุบัติเหตุจากการหกล้มได้ การลุกจากเก้าอี ้ถือเป็นกิจกรรมพื้นฐานที่จำเป็น 
ในชีวิตประจำวัน หากผู้สูงอายุไม่สามารถลุกขึ้นได้ด้วยตนเอง อาจต้องพึ่งพาผู้ดูแล ซึ่งเพิ่มภาระท้ัง
ทางร่างกายและจิตใจ ดังนั้น คณะผู้จัดทำจึงมีแนวคิดในการพัฒนา “เก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ”  
ที่สามารถปรับระดับความสูงและเอนได้ด้วยระบบมอเตอร์ไฟฟ้า เพื่อช่วยผ่อนแรงในการลุก–นั่ง 
เพิ่มความสะดวกสบาย และลดความเส่ียงต่อการเกิดอุบัติเหตุ 

โครงงานนี ้จ ึงม ุ ่งเน้นการออกแบบและสร้างต้นแบบเก้าอ ี ้ไฟฟ้าที ่ม ีความปลอดภัย  
ใช้งานง่าย และเหมาะสมกับสรีระของผู้สูงอายุ เพื่อยกระดับคุณภาพชีวิตและส่งเสริมการใช้ชีวิต  
อย่างอิสระมากยิ่งขึ้น 
1.2 วัตถุประสงค์โครงการ 

1.2.1 เพื่อศึกษาและออกแบบเก้าอี้ไฟฟ้าท่ีเหมาะสมสำหรับผู้สูงอายุ 

1.2.2 เพื่อสร้างต้นแบบเก้าอี้ไฟฟ้าท่ีสามารถช่วยพยุงการลุก–นัง่ได้ 
1.2.3 เพื่อทดสอบประสิทธิภาพและความปลอดภัยในการใช้งาน 
1.2.4 เพื่อประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้งาน 

1.3 ขอบเขตของโครงการ 
1.3.1 ออกแบบและสร้างต้นแบบเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุจำนวน 1 ชุด 

1.3.2 ใช้ระบบมอเตอร์ไฟฟ้าในการปรับระดับความสูงและเอนพนักพิง 
1.3.3 ทดสอบการทำงานในสภาพแวดล้อมภายในอาคาร 
1.3.4 ประเมินผลจากกลุ่มตัวอย่างผู้สูงอายุในวงจำกัด 

1.4 ผลที่คาดว่าจะได้รับ 
1.4.1 ผู้สูงอายุสามารถลุก–นั่งได้สะดวก รวดเร็ว และปลอดภัยมากยิ่งขึ้น 

1.4.2 ลดความเส่ียงต่อการหกล้มและการบาดเจ็บจากการลุก–นั่งด้วยตนเอง 
1.4.3 ลดภาระทางร่างกายและจิตใจของผู้ดูแล 
1.4.4 ผู้ใช้งานมีความมั่นใจในการใช้ชีวิตประจำวันและสามารถช่วยเหลือตนเองได้มากขึ้น 
1.4.5 ได้ต้นแบบเก้าอี้ไฟฟ้าท่ีสามารถนำไปพัฒนาและปรับปรุงให้มีประสิทธิภาพยิ่งขึ้น  
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1.5 วิธีการดำเนินงาน 

ลำดับ
ท่ี 

กิจกรรม 
ตุลาคม 
2568 

พฤศจิกายน 
2568 

ธันวาคม 
2568 

มกราคม 
2569 

กุมภาพันธ ์
2569 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 
1  ขออนุมัติโครงการ                     
2  ศึกษาค้นคว้าข้อมูล/  

 ออกแบบช้ินงาน 
                    

3  จัดหาวัสดุ  อุปกรณ์                     
4  ลงมือปฏิบัติงาน                     
5  ทดลองใช้/เก็บขอ้มูล                     
6  นำเสนอ/รายงานผล                     
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   บทท่ี 2 

ทฤษฎีและหลักการที่เกี่ยวข้อง 
เนื ้อหาในหัวข้อนี้จะนำเสนอเกี่ยวกับทฤษฎีที ่สำคัญและหลักการที่เกี ่ยวข้องที่ผู ้จัดทำได้

ทำการศึกษาค้นคว้า เพื่อเป็นแนวทางในการจัดทำโครงงาน 

2.1 ทฤษฎีเกี่ยวกับผู้สูงอายุ 

2.2 หลักการยศาสตร์ (Ergonomics) 

2.3 หลักการทำงานของมอเตอร์ไฟฟ้า 

2.4 ระบบกลไกท่ีใช้ในการยกตัว 

2.5 หลักความปลอดภัยทางไฟฟ้า 

2.6 งานวิจัยหรือส่ิงประดิษฐ์ท่ีเกี่ยวข้อง 

2.7 ส่วนประกอบของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 

2.7.1 โครงสร้างเก้าอี้ 

2.7.2 ท่ีนั่งและพนักพิง 

2.7.3 ท่ีวางแขน 

2.7.4 มอเตอร์เกียร์ 

2.7.5 บอร์ดควบคุมมอเตอร์ 

2.1 ทฤษฎีเก่ียวกับผู้สูงอายุ 

 เป็นพื้นฐานสำคัญในการพัฒนาเก้าอี้ไฟฟ้า เนื่องจากเมื่อมนุษย์มีอายุเพิ่มขึ้น ร่างกายจะเกิด

การเปลี่ยนแปลงหลายด้าน ทั้งด้านโครงสร้างร่างกายและการทำงานของระบบต่างๆ มวลกล้ามเนื้อ

และความแข็งแรงจะลดลงอย่างต่อเนื่อง ทำให้การออกแรงในกิจกรรมพื้นฐาน เช่น การลุกขึ้นจากท่า

นั่ง การยืนทรงตัว หรือการเคล่ือนไหวช้าลง ข้อต่อโดยเฉพาะข้อเข่า ข้อสะโพก และกระดูกสันหลังเกิด

การเสื่อมสภาพ กระดูกอ่อนบางลงและเกิดการอักเสบได้ง่าย ส่งผลให้มีอาการปวดและเคลื่อนไหวได้

จำกัด นอกจากนี้ ระบบประสาทและการทรงตัวยังตอบสนองได้ช้ากว่าวัยหนุ่มสาว ทำให้เส่ียงต่อการ

เสียสมดุลและหกล้มได้ง่าย ปัญหาเหล่านี้ทำให้การลุก–นั่งซึ่งเป็นกิจกรรมพื้นฐานในชีวิตประจำวัน

กลายเป็นเรื่องยากลำบาก ดังนั้นการออกแบบอุปกรณ์ช่วยเหลือจึงต้องคำนึงถึงการลดแรงท่ีข้อเข่าและ

สะโพก เพิ่มความมั่นคง และช่วยเสริมความมั่นใจให้ผู้สูงอายุสามารถช่วยเหลือตนเองได้มากขึ้น 
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2.2 หลักการยศาสตร์ (Ergonomics) 

 หลักการยศาสตร์มีบทบาทสำคัญอย่างยิ่งในการออกแบบเก้าอี้ไฟฟ้ายศาสตร์เป็นศาสตร์  

ที่ศึกษาเกี่ยวกับความสัมพันธ์ระหว่างมนุษย์กับสิ่งแวดล้อม เครื่องมือ หรืออุปกรณ์ เพื่อให้เกิดความ

เหมาะสม ปลอดภัย และมีประสิทธิภาพสูงสุด การออกแบบเก้าอี้ตามหลักยศาสตร์ต้องพิจารณา

สัดส่วนร่างกายของผู้ใช้งาน เช่น ความสูงของที่นั่งควรอยู่ในระดับที่เมื ่อนั่งแล้วเท้าวางราบกับพื้น 

และเข่างอประมาณมุมที่เหมาะสม เพื่อลดแรงกดที่ข้อเข่า มุมเอนของพนักพิงควรรองรับแนวกระดูก

สันหลังตามธรรมชาติ ลดแรงกดบริเวณเอวและหลังส่วนล่าง ที่วางแขนต้องอยู่ในตำแหน่งที่ช่วย  

ให้ผู้ใช้งานใช้แขนช่วยพยุงตัวขณะลุกขึ้นได้อย่างสะดวก หากออกแบบไม่เหมาะสมอาจทำให้เกิดอาการ

ปวดเมื่อยหรือบาดเจ็บในระยะยาว ดังนั้นการนำหลักยศาสตร์มาใช้จึงช่วยเพิ่มทั้งความสบายและความ

ปลอดภัย 

ภาพท่ี 2.2 หลักการยศาสตร์ (Ergonomics) 

ท่ีมา : https://share.google/smXa1A9rAQZv6wIMi 

2.3 หลักการทำงานของมอเตอร์ไฟฟ้า 

ในด้านหลักการทำงานของมอเตอร์ไฟฟ้า เก้าอี ้ไฟฟ้าอาศัยการเปลี่ยนพลังงานไฟฟ้าเป็น

พลังงานกลผ่านกระบวนการทางแม่เหล็กไฟฟ้า เมื่อมีกระแสไฟฟ้าไหลเข้าสู่ขดลวดภายในมอเตอร์  

จะเกิดสนามแม่เหล็กที่ทำปฏิกิริยากับส่วนประกอบภายใน ทำให้เกิดแรงหมุนที่เพลาแรงหมุน  

ดังกล่าวสามารถส่งผ่านไปยังระบบเฟืองหรือชุดขับเคลื่อน เพื่อยกที่นั่งหรือปรับเอนพนักพิงได้อย่าง

ต่อเนื่อง การเลือกมอเตอร์ต้องพิจารณากำลังไฟฟ้า แรงบิด ความเร็วรอบ และความทนทาน รวมท้ัง

ต้องมีระบบควบคุมการทำงานให้เคล่ือนไหวอย่างนุ่มนวล ไม่กระชาก เพื่อป้องกันอันตรายต่อผู้ใช้งาน 

 

 

 

 

https://share.google/smXa1A9rAQZv6wIMi
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2.4 ระบบกลไกที่ใช้ในการยกตัว 

ระบบกลไกที่ใช้ในการยกตัวเป็นส่วนสำคัญที่ทำให้แรงหมุนของมอเตอร์เปลี่ยนเป็นการ

เคล่ือนท่ีในแนวขึ้น–ลงอย่างมีประสิทธิภาพ ตัวอย่างเช่น ระบบเฟืองท่ีช่วยทดแรงและควบคุมความเร็ว 

ระบบสกรูหรืออุปกรณ์ขับเคลื่อนเชิงเส้นที่ให้การเคลื่อนที่แม่นยำและมั่นคง หรือระบบคานที ่ช่ วย

กระจายแรงและลดภาระของมอเตอร์ กลไกเหล่านี้ต้องออกแบบให้สามารถรองรับน้ำหนักผู้ใช้งานได้

ต า ม ท ี ก ำห น ดม ี ค ว า ม แข ็ ง แร งทนทานแ ละ ทำง าน ไ ด ้ อ ย ่ า ง ต ่ อ เ น ื ่ อ ง โ ด ย ไ ม ่ สะ ดุด  

เพื่อสร้างความมั่นใจและความปลอดภัยในขณะใช้งาน 

       

        ภาพท่ี 2.4 ระบบกลไกท่ีใช้ในการยกตัว 

                        ท่ีมา : https://share.google/uSHnlcE0Oah41JtcX 

2.5 หลักความปลอดภัยทางไฟฟ้า 

หลักความปลอดภัยทางไฟฟ้าเป็นอีกประเด็นที่ไม่อาจมองข้าม เนื่องจากอุปกรณ์ทำงาน

ด้วยกระแสไฟฟ้า จึงต้องมีการออกแบบระบบป้องกันที่เหมาะสม เช่น การติดตั้งฟิวส์หรืออุปกรณ์

ตัดกระแสไฟเมื่อเกิดกระแสเกิน การป้องกันไฟฟ้าลัดวงจร การหุ้มฉนวนสายไฟอย่างได้มาตรฐาน 

และการจัดวางอุปกรณ์ไฟฟ้าให้อยู่ในตำแหน่งที่ปลอดภัย นอกจากนี้ควรมีระบบหยุดการทำงาน

อัตโนมัติเมื่อเกิดความผิดปกติ เพื่อป้องกันอุบัติเหตุและสร้างความมั่นใจให้ผู้สูงอายุสามารถใช้งาน

ได้โดยไม่เกิดความกังวลพัฒนาโปรแกรมได้หลากหลาย การเลือกไมโครคอนโทรลเลอร์ท่ีเหมาะสม

จะช่วยให้ระบบทำงานได้อย่างมีเสถียรภาพและรองรับการขยายระบบในอนาค 

2.6 งานวิจัยหรือสิ่งประดิษฐ์ที่เก่ียวข้อง 

งานวิจัยหรือสิ่งประดิษฐ์ที่เกี่ยวข้องถือเป็นแนวทางสำคัญในการพัฒนาโครงงาน การศึกษา

ผลงานที่มีลักษณะใกล้เคียง เช่น เก้าอี้ช่วยพยุงการลุกนั่ง อุปกรณ์ช่วยเคลื่อนไหว หรือเก้าอี้ปรับเอน

ด้วยระบบไฟฟ้า ช่วยให้ทราบถึงรูปแบบการออกแบบ หลักการทำงาน จุดเด่น และข้อจำกัดของ

อุปกรณ์ที่มีอยู ่เดิม ข้อมูลเหล่านี้สามารถนำมาวิเคราะห์และประยุกต์ใช้ เพื ่อปรับปรุงพัฒนาให้

https://share.google/uSHnlcE0Oah41JtcX
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เหมาะสมกับบริบทการใช้งานและความต้องการของผู้สูงอายุได้ดียิ่งขึ้น การอ้างอิงแนวคิดจากงานท่ีมี

อยู่แล้วจึงช่วยเพิ่มความน่าเช่ือถือและทำให้โครงงานมีความสมบูรณ์มากยิ่งขึ้น 

2.7 ส่วนประกอบของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 

2.7.1 โครงสร้างเก้าอี้ 

  โครงสร้างเก้าอี ้เป็นส่วนสำคัญที่ทำหน้าที่รองรับน้ำหนักทั้งหมดของผู้ใช้งานและ

อุปกรณ์ภายใน จึงต้องออกแบบให้มีความแข็งแรง มั่นคง และปลอดภัย วัสดุท่ีใช้มักเป็นเหล็ก

หรือโลหะท่ีมีความทนทานสูง สามารถรับแรงกดและแรงส่ันสะเทือนได้ดี โครงสร้างต้องมีการ

กระจายน้ำหนักอย่างเหมาะสมเพื่อป้องกันการเอนเอียงหรือเสียสมดุลขณะใช้งาน นอกจากนี้

ยังต้องคำนึงถึงการออกแบบฐานให้กว้างพอเหมาะเพื่อเพิ่มความมั่นคง และต้องสามารถ

รองรับการติดตั้งมอเตอร์และชุดกลไกยกตัวได้อย่างแน่นหนาโดยไม่เกิดการสั่นหรือเสียงดัง

รบกวน  

                         ภาพท่ี2.7.1 โครงสร้างเก้าอี้ 

             ท่ีมา: https://share.google/x8pkYjJoYY8fXQfrV 

2.7.2 ท่ีนั่งและพนักพิง 

  ท่ีนั่งและพนักพิงเป็นส่วนท่ีสัมผัสกับร่างกายของผู้ใช้งานโดยตรง จึงต้องออกแบบให้

เหมาะสมกับสรีระของผู้สูงอายุ วัสดุรองนั่งควรมีความนุ่มพอเหมาะเพื่อลดแรงกดทับบริเวณ

สะโพกและต้นขา แต่ต้องไม่อ่อนตัวมากเกินไปจนทำให้ลุกขึ้นยาก พนักพิงควรรองรับแนว

กระดูกสันหลังตามธรรมชาติ ช่วยลดอาการปวดหลังและเพิ่มความสบายเมื่อต้องนั่งเป็น

เวลานาน รูปทรงของพนักพิงควรโค้งรับแผ่นหลังและอาจออกแบบให้ปรับเอนได้เพื่อเพิ่ม

ความผ่อนคลาย ทั้งนี้วัสดุหุ้มควรทำความสะอาดง่ายและมีความทนทานต่อการใช้งานใน

ระยะยาว  

 

 

 

https://share.google/x8pkYjJoYY8fXQfrV
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                ภาพท่ี 2.7.2 ท่ีนั่งและพนักพิง 

 ท่ีมา: https://share.google/FNZBdHFRgeZtUBhxF 

2.7.3 ท่ีวางแขน 

  ท่ีวางแขนมีบทบาทสำคัญในการช่วยพยุงตัวขณะลุกขึ้นและนั่งลง ตำแหน่งของท่ีวาง

แขนต้องอยู่ในระดับที่เหมาะสมกับความสูงของผู้ใช้งาน เพื่อให้สามารถออกแรงกดจากแขน

ช่วยลดภาระท่ีข้อเข่าและสะโพกได้อย่างมีประสิทธิภาพ โครงสร้างของท่ีวางแขนต้องแข็งแรง 

สามารถรองรับแรงกดได้ดีโดยไม่โยกหรือเคล่ือนตัว นอกจากนี้พื้นผิวควรมีความเรียบและอาจ

บุด้วยวัสดุนุ่มเพื่อเพิ่มความสบายและป้องกันการเสียดสีขณะใช้งาน  

                           ภาพท่ี 2.7.3 ท่ีวางแขน 

        ท่ีมา: https://share.google/QXFV8oFxbjpkpMJqI 

2.7.4 มอเตอร์เกรียร ์

มอเตอร์เกียร์เป็นอุปกรณ์ที่ประกอบด้วยมอเตอร์ไฟฟ้าและชุดเฟืองทดกำลังรวมอยู่

ในตัวเดียวกัน โดยมีหน้าท่ีเปล่ียนพลังงานไฟฟ้าให้เป็นพลังงานกลพร้อมท้ังปรับความเร็วและ

เพิ่มแรงบิดให้เหมาะสมกับการใช้งาน หลักการทำงานเริ่มจากเมื่อจ่ายกระแสไฟฟ้าเข้าสู่

มอเตอร์ จะเกิดแรงหมุนท่ีเพลา แต่โดยธรรมชาติมอเตอร์ท่ัวไปมักหมุนด้วยความเร็วสูงและมี

แรงบิดไม่มากนัก จึงจำเป็นต้องมีชุดเฟืองเข้ามาช่วยลดความเร็วรอบลงและเพิ่มแรงบิดให้

สูงขึ้น 

https://share.google/FNZBdHFRgeZtUBhxF
https://share.google/QXFV8oFxbjpkpMJqI
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ชุดเฟืองภายในมอเตอร์เกียร์ทำหน้าที่ทดรอบการหมุน กล่าวคือ เมื่อเฟืองขนาดเล็กขับเฟือง

ขนาดใหญ่ ความเร็วรอบจะลดลงแต่แรงบิดจะเพิ่มขึ้น ทำให้สามารถนำไปใช้กับงานท่ีต้องการ

แรงยกหรือแรงดันมาก เช่น การยกตัวเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ การทำงานในลักษณะนี้ช่วย

ให้การเคล่ือนท่ีเป็นไปอย่างช้าและควบคุมได้ง่าย ลดอาการกระชาก และเพิ่มความปลอดภัย

ต่อผู้ใช้งาน  

                        ภาพท่ี2.7.4 มอเตอร์เกรียร์ 

                             ท่ีมา: https://share.google/uKJNrpDDul2sDez8I 

2.7.5 บอร์ดควบคุมมอเตอร ์ 

  บอร์ดควบคุมมอเตอร์เป็นอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่ทำหน้าที่ควบคุมการทำงานของ

มอเตอร์ให้เป็นไปตามคำสั่งที่ต้องการ โดยทำหน้าที่เป็นตัวกลางระหว่างแหล่งจ่ายไฟ สวิตช์

ควบคุม และตัวมอเตอร์ หลักการทำงานคือรับสัญญาณคำสั่ง เช่น การกดปุ่มยกขึ้น ลดลง 

หรือหยุด จากนั้นจึงประมวลผลและจ่ายกระแสไฟฟ้าไปยังมอเตอร์ในทิศทางและปริมาณท่ี

เหมาะสม บอร์ดควบคุมสามารถกำหนดทิศทางการหมุนของมอเตอร์ได้ โดยการสลับข้ัวไฟฟ้า

เพื่อให้มอเตอร์หมุนตามเข็มนาฬิกาหรือทวนเข็มนาฬิกา ซึ่งเหมาะสำหรับระบบท่ีต้องการการ

เคลื่อนที่ขึ้นลง เช่น เก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ นอกจากนี้ยังสามารถควบคุมความเร็วรอบ

ของมอเตอร์ให้หมุนช้าหรือเร็วได้ตามที่ออกแบบ เพื่อให้การเคลื่อนไหวเป็นไปอย่างนุ่มนวล 

ไม่กระชาก และปลอดภัยต่อผู้ใช้งาน 

                   ภาพท่ี 2.7.5 บอร์ดควบคุมมอเตอร์  

    ท่ีมา: https://share.google/n7O5tHDdGhhR3Pqhb 

https://share.google/uKJNrpDDul2sDez8I
https://share.google/n7O5tHDdGhhR3Pqhb
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     บทที่3 

วิธีดำเนินงาน 

 ในบทนี ้จะกล่าวถึงการออกแบบเก้าอ ี ้ไฟฟ้าสำหรับผู ้สูงอายุ ซึ ่งมีแผนผังการทำงาน  
วัสดุอุปกรณ์ท่ีใช้งาน และขั้นตอนการดำเนินงาน รายละเอียดดังต่อไปนี้ 
 3.1 แผนผังการทำงานของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 
 3.2 บล็อกไดอะแกรมของการออกแบบวงจรเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 
 3.3 ขั้นตอนการดำเนินงาน 
3.1 แผนผังการทำงานของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 

ด้านล่างเป็น ภาพแผนผังการทำงาน (Flowchart) ของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ แสดง

ลำดับข้ันตอนการทำงานของระบบอย่างเป็นขั้นตอน 

         เริ่มต้น 

                                       เปิดสวิตช์ 

                                 ตรวจสอบแบตเตอรี่ 

                                    แบตพอหรือไม่? 

                        ใช่                                      ไม่ 

                  รับคำส่ังผู้ใช้                     แจ้งเตือน/หยุดทำงาน 

                 ประมวลผลคำส่ัง   

                ส่ังมอเตอร์ทำงาน 

               ตรวจสอบส่ิงกีดขวาง 

                 หยุดหรือทำงานต่อ  

                 ภาพท่ี 3.1 การทำงานของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 
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3.2 บล็อกไดอะแกรมของการออกแบบวงจรเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 

บล็อกไดอะแกรมของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ ดังภาพท่ี 3.2 ซึ่งมีรายละเอียดดังนี้ 
 
                                             แบตเตอร่ี 12V/24V 
 
 
                                             

     สวิตช์ + ฟิวส์ป้องกัน 
 
   ตัวปรับแรงดันไฟฟ้า                                                               วงจรขับมอเตอร์ 
      (5V / 3.3V) 
 
 
   ไมโครคอนโทรลเลอร์                                                                มอเตอร์ไฟฟ้า 
 
 
 อุปกรณ์รับ–ส่งสัญญาณ                                                         ระบบกลไกการเคลื่อนที่ 
 
               ภาพท่ี 3.2 บล็อกไดอะแกรมของการออกแบบวงจรเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 

จากแผนภาพบล็อก ระบบเริ่มต้นท่ีแบตเตอรี่ขนาด 12 โวลต์ หรือ 24 โวลต์ ซึ่งเป็นแหล่งจ่าย

พลังงานหลักของเก้าอี้ไฟฟ้า กระแสไฟจะไหลผ่านสวิตช์เปิด–ปิดและฟิวส์เพื ่อควบคุมการจ่ายไฟ 

และป้องกันกระแสเกิน จากนั้นไฟฟ้าจะถูกแยกออกเป็นสองส่วน คือส่วนของวงจรกำลังและวงจร

ควบคุม ในส่วนของวงจรควบคุม ไฟฟ้าจะผ่านตัวปรับแรงดันเพื ่อลดระดับแรงดันให้เหมาะสม  

กับไมโครคอนโทรลเลอร์ เช่น 5 โวลต์ หรือ 3.3 โวลต์ ไมโครคอนโทรลเลอร์ทำหน้าที่เป็นสมองของ

ระบบ รับสัญญาณจากอุปกรณ์รับคำสั่ง เช่น ปุ ่มกดหรือรีโมต รวมถึงรับข้อมูลจากลิมิตสวิตช์  

ที่ใช้ตรวจจับตำแหน่งสุดระยะ เมื่อประมวลผลแล้วจะส่งสัญญาณควบคุมไปยังวงจรขับมอเตอร์  

พร้อมท้ังสามารถส่ังงานไฟแสดงสถานะหรือออดแจ้งเตือนได้ ในส่วนของวงจรกำลัง ไฟจากแบตเตอรี่

จะถูกส่งไปยังวงจรขับมอเตอร์ ซึ่งทำหน้าท่ีขยายกระแสไฟให้เพียงพอสำหรับการขับมอเตอร์ไฟฟ้าหรือ

กระบอกไฟฟ้า เมื่อมอเตอร์ทำงาน จะถ่ายทอดกำลังไปยังระบบกลไก ทำให้เกิดการเคลื่อนไหวของ

เก้าอี้ เช่น การปรับเอนพนักพิงหรือการช่วยพยุงลุก–นั่ง 



11 

 

 
 

3.3 ขั้นตอนการดำเนินงาน  
 การดำเนินงานโครงงานเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ เป็นกระบวนการที่ดำเนินการอย่างเป็น

ลำดับข้ันตอน เพื่อให้ได้ผลงานท่ีมีประสิทธิภาพ ปลอดภัย และตรงตามความต้องการของผู้ใช้งาน โดย

มีรายละเอียดดังนี้ ในระยะแรกเป็นขั้นตอนการศึกษาข้อมูลและวิเคราะห์ปัญหา คณะผู้จัดทำได้ศึกษา

สภาพปัญหาของผู้สูงอายุ เช่น การเคลื่อนไหวที่ไม่สะดวก อาการปวดข้อ หรือการทรงตัวที่ลดลง 

รวมถึงศึกษาหลักการทำงานของเก้าอี้ไฟฟ้า ระบบมอเตอร์ และระบบควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 

จากนั้นจึงกำหนดแนวทางการพัฒนาโครงงานให้เหมาะสมกับการใช้งานจริงทั้งในด้านความปลอดภัย 

ความแข็งแรง และความง่ายต่อการควบคุม 

ขั้นตอนต่อมาเป็นการออกแบบโครงงาน โดยแบ่งออกเป็น 2 ส่วนหลัก คือ การออกแบบ

โครงสร้างทางกล และการออกแบบระบบไฟฟ้าและวงจรควบคุม ในส่วนของโครงสร้าง ได้ออกแบบ

ฐานล้อ โครงเก้าอี้ และตำแหน่งติดตั้งอุปกรณ์ต่าง ๆ ให้มีความมั่นคง แข็งแรง และรองรับน้ำหนักได้

อย่างปลอดภัย ส่วนระบบไฟฟ้า ได้ออกแบบผังวงจร บล็อกไดอะแกรม และกำหนดการเชื่อมต่อ

อุปกรณ์ เช่น แบตเตอรี่ มอเตอร์ มอเตอร์ไดรเวอร์ และไมโครคอนโทรลเลอร์ เพื่อให้การทำงาน

สอดคล้องกันอย่างเป็นระบบ หลังจากออกแบบเสร็จแล้ว จึงดำเนินการจัดหาอุปกรณ์ตามท่ีกำหนดไว้

ในแผนงาน พร้อมตรวจสอบคุณภาพและความเหมาะสมของอุปกรณ์ จากนั้นเข้าสู ่ขั ้นตอนการ

ประกอบโครงสร้าง ติดตั้งมอเตอร์ ล้อ และอุปกรณ์ไฟฟ้า พร้อมทั้งเดินสายไฟและเชื่อมต่อวงจรตาม

แบบที่ได้ออกแบบไว้ เมื่อประกอบอุปกรณ์เรียบร้อยแล้ว จึงดำเนินการเขียนโปรแกรมควบคุมการ

ทำงานของระบบ เช่น การควบคุมทิศทางและความเร็ว การหยุดอัตโนมัติเมื ่อพบสิ ่งกีดขวาง 

และการแสดงสถานะแบตเตอรี่ จากนั้นทำการทดสอบการทำงานในสภาพแวดล้อมจริง เพื่อตรวจสอบ

ความถูกต้องของระบบ ท้ังในด้านการตอบสนอง ความเสถียร และความปลอดภัยหากพบข้อบกพร่อง

จะทำการปรับปรุงแก้ไข ทั้งในส่วนของโครงสร้าง วงจรไฟฟ้าหรือโปรแกรมควบคุม จนกว่าระบบจะ

สามารถทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพและปลอดภัยสูงสุด 
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บทที่ 4 
ผลการดำเนินงาน 

การดำเนินงานโครงงานเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุในครั้งนี้ ผลการดำเนินงานแบ่งออกเป็น 

2 ส่วน ได้แก่ ผลการทดลองใช้งานเก้าอี ้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ และผลการหาประสิทธิภาพของ 

เก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ ดังรายละเอียดต่อไปนี้ 

4.1 ผลการทดลองใช้งานเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 

จากการนำเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุไปทดลองใช้งานจริงในพื้นท่ีราบและพื้นท่ีท่ีมีส่ิงกีดขวางเล็กน้อย 

พบว่า ระบบสามารถทำงานได้ตามวัตถุประสงค์ท่ีกำหนดไว้ โดยเก้าอี้สามารถเคล่ือนท่ีไปข้างหน้า ถอย

หลัง และเล้ียวซ้าย–ขวาได้อย่างถูกต้องตามคำส่ังควบคุม การตอบสนองของระบบเป็นไปอย่างรวดเร็ว

และต่อเนื่อง ไม่มีอาการสะดุดระหว่างการเคลื่อนท่ี ในด้านความสะดวกสบายผู้ทดลองใช้งานให้

ความเห็นว่า การควบคุมทำได้ง่าย ไม่ซับซ้อน เหมาะสมกับผู้สูงอายุที่มีกำลังแขนจำกัดระบบหยุด

อัตโนมัติทำงานได้ทันทีเมื่อปล่อยอุปกรณ์ควบคุม ช่วยเพิ่มความปลอดภัย 

4.2 ผลการการหาประสิทธิภาพเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอาย ุ

ตารางท่ี 4.1 แสดงผลการประเมินประสิทธิภาพของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุจากการ

ทดสอบการใช้งานจริง 

ลำดับ รายการทดสอบ ผลการทดสอบท่ีได้ ระดับประสิทธิภาพ 
1 การเคล่ือนท่ีไปข้างหน้า ทำงานได้ปกติ ดีมาก 
2 การถอยหลัง ทำงานได้ปกติ ดีมาก 
3 การเล้ียวซ้าย–ขวา ควบคุมได้แม่นยำ ดี 
4 การหยุดอัตโนมัติ หยุดได้ทันที ดีมาก 
5 ความเร็วในการตอบสนอง ตอบสนองรวดเร็ว ดี 
6 ระยะเวลาการใช้งานแบตเตอรี่ ใช้งานได้ต่อเนื่องตามกำหนด ดี 
7 ความเสถียรของระบบไฟฟ้า ไม่มีอาการผิดปกติ ดีมาก 

ตารางท่ี 4.2 ผลการการหาประสิทธิภาพเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุ 
จากผลการท่ี 4.2 พบว่า ระบบมีประสิทธิภาพโดยรวมอยู่ในระดับดีมาก สามารถอ่านบัตรท่ี

ลงทะเบียนได้ถูกต้องครบทุกครั้ง และตอบสนองต่อการปลดล็อกได้รวดเร็วภายในระยะเวลาท่ีกำหนด 
ระบบสามารถล็อกกลับอัตโนมัติได้อย่างมีประสิทธิภาพ อย่างไรก็ตาม พบข้อผิดพลาดเล็กน้อยในกรณี
แหล่งจ่ายไฟไม่เสถียร ซึ่งอาจส่งผลต่อการทำงานบางส่วน 
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บทที่ 5 
สรุป อภิปรายผล และข้อเสนอแนะ 

ในบทนี้เป็นการสรุปขั้นตอนการดำเนินงานท่ีผ่านมา ท่ีทางผู้จัดทำโครงงานได้จัดทำขึ้นมานั้น
มีข้ันตอนการทำงานตามท่ีขอบเขตกำหนด จากผลการใช้งานในครั้งนี้สามารถสรุปผลได้จากการนำผล
การทดลองในแต่ละครั้งมาวิเคราะห์ เพื่อหาประสิทธิภาพของเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุดังนี้ 

5.1 สรุปผลการดำเนินการ 
5.2 ปัญหาและอุปสรรคในการจัดทำ 

 5.3 ข้อเสนอแนะและแนวทางในการทำโครงงานในครั้งต่อไป 
5.1 สรุปผลการดำเนินการ 
 โครงงานเก้าอี ้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุจัดทำขึ้นโดยมีวัตถุประสงค์เพื ่อออกแบบและพัฒนา

อุปกรณ์ช่วยเคล่ือนท่ีท่ีสามารถใช้งานได้ง่าย ปลอดภัย และเหมาะสมกับผู้สูงอายุ เพื่อช่วยลดภาระของ

ผู้ดูแลและเพิ่มความสะดวกสบายในการดำเนินชีว ิตประจำวัน  กระบวนการดำเนินงานเริ ่มจาก

การศึกษาข้อมูลเกี่ยวกับปัญหาการเคลื่อนไหวของผู้สูงอายุ ศึกษาหลักการทำงานของมอเตอร์ไฟฟ้า 

ระบบควบคุม และการออกแบบโครงสร้างที่มีความแข็งแรงเหมาะสม จากนั้นจึงออกแบบโครงสร้าง

เก้าอี้ กำหนดตำแหน่งการติดต้ังอุปกรณ์ไฟฟ้าและระบบควบคุม ก่อนดำเนินการประกอบ ติดต้ังวงจร 

และทดสอบการทำงานในแต่ละส่วนอย่างเป็นขั้นตอน 

 ผลการทดสอบการใช้งานจริงพบว่า ระบบการเคลื่อนที่ไปข้างหน้าและถอยหลังสามารถ

ทำงานได้ตามปกติ การเลี้ยวซ้าย–ขวาสามารถควบคุมทิศทางได้อย่างแม่นยำ ระบบหยุดอัตโนมัติ

สามารถหยุดการทำงานได้ทันทีเมื่อส่ังงาน โครงสร้างมีความมั่นคงแข็งแรงและรองรับน้ำหนักผู้ใช้งาน

ได้อย่างปลอดภัย อีกท้ังแบตเตอรี่สามารถจ่ายพลังงานได้ต่อเนื่องตามระยะเวลาท่ีกำหนด 

5.2 ปัญหาและอุปสรรคในการจัดทำ 

 ในการดำเนินโครงงานพบว่า ช่วงเริ ่มต้นของการออกแบบโครงสร้างยังไม่สมดุลเพียงพอ 
จำเป็นต้องมีการปรับปรุงตำแหน่งมอเตอร์และจุดศูนย์ถ่วงหลายครั้ง เพื่อให้การเคล่ือนท่ีมีเสถียรภาพ
และไม่เกิดการเอียงขณะเล้ียว ด้านระบบไฟฟ้าและวงจรควบคุมต้องใช้ความละเอียดรอบคอบสูง การ
เชื่อมต่อสายไฟผิดพลาดเพียงเล็กน้อยอาจทำให้ระบบไม่ทำงานหรือเกิดความเสียหายกับอุปกรณ์ได้ 
นอกจากนี้อุปกรณ์บางชนิดมีราคาค่อนข้างสูง ทำให้ต้องเลือกใช้อุปกรณ์ท่ีเหมาะสมกับงบประมาณท่ีมี
อยู่ระยะเวลาในการดำเนินงานและการทดสอบค่อนข้างจำกัด ส่งผลให้ไม่สามารถทดลองใช้งานใน
ระยะยาวหรือในสภาพแวดล้อมท่ีหลากหลายได้อย่างเต็มท่ี อีกท้ังการทดสอบส่วนใหญ่เป็นการทดลอง
ในสถานการณ์จำลอง ยังไม่ได้เก็บข้อมูลจากผู้สูงอายุจำนวนมาก จึงอาจยังไม่ครอบคลุมความต้องการ
ท่ีแตกต่างกันท้ังหมด 
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5.3 ข้อเสนอแนะและแนวทางในการทำโครงงานในคร้ังต่อไป 
 ในการพัฒนาต่อยอดโครงงาน ควรปรับปรุงระบบควบคุมให้มีความทันสมัยมากขึ้น  

เช่น เพิ่มระบบควบคุมผ่านรีโมตหรือแอปพลิเคชัน เพื่อเพิ่มความสะดวกในการใช้งาน ควรเพิ่มระบบ

ความปลอดภัย เช่น การติดตั้งเซ็นเซอร์ตรวจจับสิ่งกีดขวาง ระบบเบรกอัตโนมัติเมื่อพบวัตถุด้านหน้า 

หรือระบบแจ้งเตือนเมื่อแบตเตอรี่ใกล้หมด เพื่อเพิ่มความมั่นใจให้แก่ผู้ใช้งาน ควรเลือกใช้แบตเตอรี่ท่ีมี

ความจุสูงขึ้น น้ำหนักเบา และสามารถชาร์จได้รวดเร็ว เพื่อยืดระยะเวลาการใช้งานต่อเนื่อง   

 นอกจากนี ้ควรออกแบบที่นั ่ง พนักพิง และที ่วางแขนให้เหมาะสมตามหลักสรีรศาสตร์  

มากยิ่งขึ้น เพื่อให้ผู้สูงอายุใช้งานได้อย่างสบายและลดอาการเมื่อยล้า 

ในอนาคตควรมีการทดสอบภาคสนามกับผู้สูงอายุจริงในระยะเวลานานขึ้น พร้อมเก็บข้อมูลความพึง

พอใจและข้อเสนอแนะ เพื่อนำมาปรับปรุงให้ผลิตภัณฑ์มีประสิทธิภาพและตอบสนองความต้องการได้

ดียิ่งขึ้น  

 โดยภาพรวม โครงงานเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับผู้สูงอายุถือเป็นแนวทางหนึ่งที่สามารถช่วยส่งเสริม

คุณภาพชีวิตของผู้สูงอายุได้ หากมีการพัฒนาและปรับปรุงอย่างต่อเนื่อง จะสามารถต่อยอดไปสู่การใช้

งานในวงกว้างและเกิดประโยชน์ต่อสังคมต่อไป 
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แบบสอบถามความพึงพอใจ 
คำช้ีแจง แบบสอบถามฉบับนี้จัดทำขึ้นเพื่อประเมินความพึงพอใจต่อการใช้งานเก้าอี้ไฟฟ้าสำหรับ

ผู้สูงอายุ ข้อมูลท่ีได้จะนำไปใช้เพื่อการปรับปรุงและพัฒนาโครงงานให้มีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น  

เคร่ืองหมาย ✓ ลงในระดับความคิดเห็นที่ตรงกับความเป็นจริงมากที่สุด 

ระดับความพึงพอใจ 

 5 = มากท่ีสุด   4 = มาก   3 = ปานกลาง    2 = น้อย      1 = น้อยท่ีสุด 

ส่วนที่ 1 : ข้อมูลพื้นฐานของผู้ตอบแบบสอบถามโดยทำเคร่ืองหมาย √ ลงในช่อง 

อายุ :           ชาย            หญิง  
เพศ :  16 - 18 ปี  19 – 22 ปี  

ส่วนที่ 2 ความพึงพอใจต่อการใช้งานเก้าอี้ไฟฟา้ 

 กรุณาขีดเครื่องหมาย √ ลงในช่องว่างท่ีตรงกับความคิดเห็นของท่านมากท่ีสุด 

รายการการประเมิน 
ระดับความพึงพอใจ 

5 4 3 2 1 

1. การออกแบบโครงสร้างมีความคิดสร้างสรรค์และเหมาะสม      

2. วัสดุในการสร้างมีความแข็งแรงทนทาน      

3. มีความแข็งแรง คงทน ต่อการใช้งาน      

4. ขั้นตอนการใช้งานง่ายและสะดวก      

5. สามารถใช้งานได้จริง      

6. มีความปลอดภัยต่อการใช้งาน      

7. มีประโยชน์สามารถใช้งานได้จริง      

8. สามารถพัฒนาต่อยอดได้      

ตอนที่ 3 ข้อเสนอแนะเพิ่มเติม 

...................................................................................... ..................................................................

........................................................................................................................................................ 
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4. ที่อยู่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท์ และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส์ (E-mail) 

 ท่ีอยู่เลขท่ี 1 หมู่ 12 บ้านโคกไทร ตำบลจาร์ อำเภอสังขะ จังหวัดสุรินทร์ 32150 

 เบอร์โทรศัพท์มือถือ 0638891047 

  E-mail : Thanatchaichun@gmail.com 
5. ประวัติการศึกษา  มัธยมศึกษาตอนต้น โรงเรียนกบินทร์วิทยา ตำบลวังดาล  

อำเภอกบินทร์บุรี จังหวัดปราจีนบุรี พ.ศ.2565 
6. ประสบการณ์ฝึกวิชาชีพ บริษัท ซีพีแรม จำกัด ระยะเวลา 6 เดือน 
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      ประวัติผู้จัดทำคนที่ 3 
1. ช่ือ-นามสกุล   นายปิยะพงษ์ มากม ี

Name-Surname  Piyaphong Makmi 

2. หมายเลขบัตรประชาชน 1328900074810  

3. ระดับการศึกษา  ประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) ช้ันปีท่ี 3 

    สาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ 

4. ที่อยู่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท์ และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส์ (E-mail) 

 ท่ีอยู่เลขท่ี 193 หมู่ 10 ตำบลบ้านชบ อำเภอสังขะ จังหวัดสุรินทร์ 32150  

 เบอร์โทรศัพท์มือถือ 0932801102  

 E-mail : twteam27@gmail.com  

5. ประวัติการศึกษา  มัธยมศึกษาตอนต้น โรงเรียนสังขะวิทยาคม ตำบลบ้านชบ  

อำเภอ    สังขะ จังหวัดสุรินทร์พ.ศ.2565  

6. ประสบการณ์ฝึกวิชาชีพ บริษัท โทโฮกุ ไพโอเนียร์ จำกัด ระยะเวลา 6 เดือน 
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ภาคผนวก ฉ  

อัพโหลดที่เว็บไซต์วทิยาลัยการอาชีพสังขะ 

 

 

 


