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     บทคัดย่อ 

การจัดทำวิจัยในครั้งน้ี  มีวัตถุประสงค์ 1) เพื่อสร้างชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 2) เพื่อหา

ประสิทธิภาพของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 3) เพื่อประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้งานที่มีต่อชุดฝึก

วงจรควบคุมมอเตอร์ กลุ่มตัวอย่างในการดำเนินการวิจัยในครั้งน้ี ผู้วิจัยได้เลือกใช้ประชากรที่เป็น

นักเรียนช้ัน ปวช. 3 สาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ วิทยาลัยการอาชีพสังขะ ปีการศึกษา 2567 จำนวน  

30  คน  ได ้มาด้วยวิธีเลือกแบบเจาะจง  เคร ื ่องมือที ่ใช้ในการจัดทำวิจัยได้แก่ 1) แบบประเมิน

ประสิทธิภาพของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 2) แบบประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้งานที่มีตอ่ชุดฝึก

วงจรควบคุมมอเตอร์ สถิติที่ใช้ในการวิเคราะห์ข้อมูลในการทำวิจัยในครั้งน้ี คือ ค่าเฉล่ียเลขคณิต 

(Arithmetic Mean) และ ค่าส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน  (Standard Deviation) 

ผลการวิจัย  ในปัจจุบันมีความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีอย่างรวดเร็วโดยเฉพาะการนำเอา
ความรู้ทางเทคโนโลยีมาพัฒนากระบวนการต่างๆรวดเร็วไม่ว่าจะเป็นในการศึกษา ธุรกิจ หรือใน
ภาคอุตสาหกรรม ล้วนแต่เพื ่อตอบสนองความต้องการในการดำรงชีวิตของมนุษย์ เพื ่อให้มส่ิีง
อำนวยความสะดวกในชีวิตประจำวันซึ ่งท ุกสิ ่งท ุกอย่างเป ็นผลมาจากการพัฒนาเทคโลยี 
เพราะฉะน้ันในการดำรงชีวิตของมนุษย์ในการดำรงชีวิตใน  ปัจจุบัน เทคโนโลยีจึงมีความจำเป็น
อย่างยิ่ง ได้มีบทบาทสำคัญเพิ่มข้ึน จนสามารถสร้างวัตกรรม ซ่ึงก็คือ การเรียนรู้การผลิต และ การ
ประยุกต์ใช้จากความคดิใหม ่ให้เกิดผลทั้งทางเศรษกิจ สังคม การเมือส่ิงแวดล้อม และวัฒธรรม เทค
โนดลยีทำให้สังคมที่เรียบง่าย โรงงานปัจจุบันน้ีใช้ไฟฟฟ้าเป็นกำลังงานในการทำงานเกือบทั้งส้ิน ซ่ึง
กำลังงานไฟฟ้าน้ีถูกเปล่ียนเป็นพลงงานกลโดยการใช้มอเตอร์ โดยมอเตอร์ที่นำมาใช้น้ีมีหลายชนิด
แตกต่างกัน สวิทซ์ ได้ถูกต้อง 
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 This research has the following objectives: 1) to create a computer 

control circuit set, 2) to study the efficiency of the computer control circuit set, and 
3) to evaluate the satisfaction of users with the computer control circuit set. The 
research subjects are students in the Electronics Department at the Vocational 
College, specifically 30 second-year students in the academic year 2567. They were 
selected using a purposive sampling method. The research tools consist of a 
computer control circuit set, an efficiency assessment form for the circuit set, and a 
satisfaction evaluation form for users. The statistics used in data analysis include 
mean (Arithmetic Mean) and standard deviation (Standard Deviation). 

 In today’s world, technological advancements are progressing rapidly, 
especially in terms of increasing knowledge and the development of processes in 
various sectors, including education, busin... 
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คำนำ 

ปัจจุบันเทคโนโลยีการผลิตในโรงงานอุสาหกรรมมีการพัฒนาไปอย่างรวดเร็วและมีความ
ต้องการที่จะ ลดต้นทุนและเพิ่มผลผลิตดังน้ันจึงได้มีการนำเอา PLC  มาใช้ในการควบคุมการผลิต
เพื่อที่จะทำให้ขบวนการผลิตน้ันมีประสิทธิภาพสูงและให้ได้งานที่มีคุณภาพเป็นการประหยัดต้นทุน
และค่าใช้จ่ายต่างๆ PLC ได้เข้ามามีบทบาทในงานอุสาหกรรม ไม่วาอุสาหกรรมรถยนต์ อุสาหกรรม
อาหาร อุสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ และโรงงานอุสาหกรรมต่างๆ ได ้นำ  PLC มาใช้สำหรับควบคุม
เครื่องจักร เช่น การควบคุมสายพานลำเลียง  หมอไอน้ำ หรืออุปกรณ์ต่างๆ ในงานอุสาหรรม การนำ 
PLC   มาใช้ในงานอุสาหกรรมสามารถลดงานของคนงาน ทำให้ช่วยลดค่าใช้จ่ายในการผลติได้
เน่ืองจาก ปัจจุบันการควบคุมการทำงานของเครื่องจักรหรือ สายการผลิตที่เป็นลำดับข้ันตอนโดยมี
การทำงานเป็นวัฎจักรหรือวนซ้ำไปมาเหมอืนเดิมอย่างแม่นยำมคีวามต้องการเป็นอย่างมากทั้งโรงงาน
อุสาหกรรมขนาดเล็กจนถึงโรงงานอุสาหกรรมขนาดใหญ่ถ้าจะใช้แรงงานของคนจะไม่ค่อยเหมาะสม
เท่าไหร่เพราะคนมีความเมื่อยล้าจึงส่งผลความแม่นยำในแต่ละรอบจึงไม่เท่ากันหรือความแม่นยำใน
การทำงานอาจจะลดลงเมื่อยล้าเพิ่มข้ึน  

ดังนั ้นโรงงานอุสาหกรรมจึงใช้โปรงแกรมควบคุม (Programmable Logic Controller)  
โปรแกรมน้ีจะเป็นคำตอบที่เหมาะสมสำหรับโรงงานอุสาหกรรมที่ตอ้งกการการทำงานของเครื่องจักร
หรือสายการผลิตที่ทำงานเป็นลำดับข้ันตอนที่มีความแม่นยำทุกรอบการผลิตเท่ากันเน่ืองจากไม่มี
ความเมื่อยล้าในการทำงานเหมือนแรงงานคน จากที่กล่าวคุณสมบัติของโปรแกรม PLC จึงเป็นส่วน
หน่ึงที่สถานประกอบการของโรงงานเข้าไปทำงานเพื่อประสิทธิภาพในการทำงานมากข้ึนแต่กลับเห็น
ได้ว่าการเรียนการสอนของโปรแกรม PLC ยังมีน้อยมาก สำหรับวิศวกร สาขาเครื่องกล และ สาขา
ไฟฟ้า ตัวอย่างการทำงานของโปรแกรม PLC ที่ยังไม่ชัดเจนจึงทำให้การเรียนและการสอนไม่สัมฤทธิ์
ผลตามเป้าหมาย ดังน้ันจึงเกิดแนวคิดในการออกแบบชุดจำลองน้ีข้ึนมา   เพื่อให้เข้าใจในหลักการ
เขียนโปรแกรม PLC และหลักการออกแบบวงจร PLC มากย่ิงข้ึนรวมถึงศึกษาการต่อวงจรควบคุม
ต่างๆอีกด้วย 

 
 

                                                                                          ช่ือผู้จัดทำ 

                                                                                     นายณัฐวุฒิ ปุญญา และคณะ 

                                                                                                                    

 

 



ง 
 

กิตติกรรมประกาศ 
 งานวิจัยน้ีสำเร็จลุล่วงได้ดีด้วยความอนุเคราะห์จาก นายจตุรงค์ คงแสง นายกฤษฎา ทับผา  
ครูที่ปรึกษางานวิจัย ที่กรุณาใหค้ำปรกึษาแนะนำและช่วยเหลือในการตรวจสอบแก้ไขเครื่องมอืที่ใช้ใน
การดำเนินงาน  ตลอดจนช่วยแก้ไขข้อบกพร่องต่างๆ  ในการจัดทำงานวิจัยฉบับน้ี  จนสามารถจัดทำ
สำเร็จอย่างสมบูรณ์  ผู้จัดทำงานวิจัยซาบซ้ึงในความกรุณาและขอกราบขอบคุณอย่างสูง  
 ขอขอบพระคุณท่านผู้ทรงคุณวุฒิด ้านเนื ้อหาและเทคนิคการผลิตสื่อ ท ี ่ได้กรุณาตรวจ
ประเมินคุณภาพตู้จำหน่ายปากกาอัตโนมัติที่ใช้ในการจัดทำงานวิจัย  พร้อมทั้งแนะนำในการแก้ไข
ปรับปรุง  ทำให้ตู้จำหน่ายปากกาอัตโนมัติ มีความสมบูรณ์ย่ิงข้ึน 
 ขอขอบพระคุณผู้อำนวยการ คณะครู แผนกวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ วิทยาลัยการอาชีพ

สังขะ ทุกท่านที ่ให้ความอนุเคราะห์ในการทดลองใช้เคร ื่องมือและเก็บข้อมูลประกอบการจดัทำ

งานวิจัยในครั้งน้ีจนสำเร็จลุล่วงไปด้วยดี 

 ขอขอบพระคุณวิทยาลัยการอาชีพสังขะ  ที่ได้ให้ความร่วมมือที่ดี  และอำนวยสถานที่ใน

ระหว่างการจัดทำงานวิจัย 

 สุดท้ายน้ี ขอขอบคุณ คุณครูผู้เช่ียวชาญแผนกวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ วิทยาลัยการอาชีพ

สังขะ ทุกท่านที่ได้ใหค้วามอนุเคราะหใ์นการจัดทำงานวิจัยครัง้น้ี  คุณค่าและประโยชน์อันพึงมีจากการ

จัดทำงานวิจัยน้ี  ผู้จัดทำงานวิจัยขอมอบเป็นเครื่องบูชาบิดา มารดา ครูอาจารย์ และผู้มีพระคุณทุก

ท่าน ด้วยความเคารพย่ิง 

                                                     

คณะผู้วิจัย 
   2567 
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สารบัญ 

  หน้า 
บทคัดย่อภาษาไทย ก 
บทคัดย่อภาษาอังกฤษ 
กิตติกรรมประกาศ 
สารบัญ 
สารบัญ (ต่อ) 
สารบัญตาราง 
สารบัญภาพ 

ข 
ค 
ง 
จ 
ฉ 
ช 

บทที่ 1  บทนำ 1 
  ความเป็นมาและความสำคัญ 1 
  วัตถุประสงค์ของวิจัย 1 
  ขอบเขตของวิจัย 

 คำจำกัดความที่ใช้ในงานวิจัย 
1 
2 

  ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 2 
บทที่ 2  แนวคิดทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 3 
                 เอกสารที่เก่ียวข้อง  3 
บทที่ 3  วิธีดำเนินการวิจัย 12 
  เครื่องมือการวิจัย 12 
  ข้ันตอนการสร้างชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 13 
  รูปภาพประกอบขณะสร้าง 13 
บทที่ 4  ผลการวิจัย 14 
 ผลการทดสอบความแม่นยำชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์  14 
  ผลการทดสอบการใช้เครื่องในพื้นที่ใช้งานจริง 14 
  ผลการศึกษาความพึงพอใจในการใช้งานชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 15 
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บทท่ี 1 
บทนำ 

ความเป็นมาและความสำคัญของปัญหา 
 ปัจจุบันเทคโนโลยีการผลิตในโรงงานอุสาหกรรมมีการพัฒนาไปอย่างรวดเร็วและมีความ

ต้องการที่จะ ลดต้นทุนและเพิ่มผลผลิตดังน้ันจึงได้มีการนำเอา PLC  มาใช้ในการควบคุมการผลิต
เพื่อที่จะทำให้ขบวนการผลิตน้ันมีประสิทธิภาพสูงและให้ได้งานที่มีคุณภาพเป็นการประหยัดต้นทุน
และค่าใช้จ่ายต่างๆ PLC ได้เข้ามามีบทบาทในงานอุสาหกรรม ไม่วาอุสาหกรรมรถยนต์ อุสาหกรรม
อาหาร อุสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ และโรงงานอุสาหกรรมต่างๆ ได ้นำ  PLC มาใช้สำหรับควบคุม
เครื่องจักร เช่น การควบคุมสายพานลำเลียง  หมอไอน้ำ หรืออุปกรณ์ต่างๆ ในงานอุสาหรรม การนำ 
PLC   มาใช้ในงานอุสาหกรรมสามารถลดงานของคนงาน ทำให้ช่วยลดค่าใช้จ่ายในการผลติได้
เน่ืองจาก ปัจจุบันการควบคุมการทำงานของเครื่องจักรหรือ สายการผลิตที่เป็นลำดับข้ันตอนโดยมี
การทำงานเป็นวัฎจักรหรือวนซ้ำไปมาเหมอืนเดิมอย่างแม่นยำมคีวามต้องการเป็นอย่างมากทั้งโรงงาน
อุสาหกรรมขนาดเล็กจนถึงโรงงานอุสาหกรรมขนาดใหญ่ถ้าจะใช้แรงงานของคนจะไม่ค่อยเหมาะสม
เท่าไหร่เพราะคนมีความเมื่อยล้าจึงส่งผลความแม่นยำในแต่ละรอบจึงไม่เท่ากันหรือความแม่นยำใน
การทำงานอาจจะลดลงเมื่อยล้าเพิ่มข้ึน  

ดังนั ้นโรงงานอุสาหกรรมจึงใช้โปรงแกรมควบคุม (Programmable Logic Controller)  
โปรแกรมน้ีจะเป็นคำตอบที่เหมาะสมสำหรับโรงงานอุสาหกรรมที่ตอ้งกการการทำงานของเครื่องจักร
หรือสายการผลิตที่ทำงานเป็นลำดับข้ันตอนที่มีความแม่นยำทุกรอบการผลิตเท่ากันเน่ืองจากไม่มี
ความเมื่อยล้าในการทำงานเหมือนแรงงานคน จากที่กล่าวคุณสมบัติของโปรแกรม PLC จึงเป็นส่วน
หน่ึงที่สถานประกอบการของโรงงานเข้าไปทำงานเพื่อประสิทธิภาพในการทำงานมากข้ึนแต่กลับเห็น
ได้ว่าการเรียนการสอนของโปรแกรม PLC ยังมีน้อยมาก สำหรับวิศวกร สาขาเครื่องกล และ สาขา
ไฟฟ้า ตัวอย่างการทำงานของโปรแกรม PLC ที่ยังไม่ชัดเจนจึงทำให้การเรียนและการสอนไม่สัมฤทธิ์
ผลตามเป้าหมาย ดังน้ันจึงเกิดแนวคิดในการออกแบบชุดจำลองน้ีข้ึนมา   เพื่อให้เข้าใจในหลักการ
เขียนโปรแกรม PLC และหลักการออกแบบวงจร PLC มากย่ิงข้ึนรวมถึงศึกษาการต่อวงจรควบคุม
ต่างๆอีกด้วย 
วัตถุประสงค์ของการวิจัย 

1. เพื่อสร้างความรู้ เข้าใจ สัญลักษณ์และการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า  
    2. เพื่อให้มีทักษะการเขียนสัญลักษณ์และการควบคุมมอเตอร์ 
          3. เพื่อให้มีการพัฒนาพฤติกรรมในด้านคุณธรรม จริยธรรม และคุณลักษณะที่พึงประสงค์  
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ขอบเขตของการวิจัย 

1. เพื่อไว้เป็นชุดฝึกให้นักเรียนจากในรุ่นต่อๆไป 
2. เข้าใจหลักการทำงานของเครื่องอินเวอร์เตอร์ 
3. ใช้เครื่องอินเวอร์เตอร์ไว้ควบคุมมอเตอร์ได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
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บทท่ี  2 
แนวคิด ทฤษฎี เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

แนวคิด ทฤษฎี ที่เกี่ยวข้อง 
 1. กระบวนพัฒนาชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์   
 2. การพัฒนาชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์อย่างมีข้ันตอน 
งานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 
 1. งานวิวัยในประเทศ 
 2. กรอบแนวความคิดในการวิจัย 
กระบวนการพัฒนาฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับงานควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า สัญลักษณ์ตามมาตรฐาน IEC DLIN ANSI การ
ออกแบบ วงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าตามมาตรฐาน IEC DIN และ ANSI การเลือกขนาดของสาย
อุปกรณ์ป้องกันคอนแทรกเตอร์ หลักการเริ่มเดินและควบคุมเร็วมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงมอเตอร์
ไฟฟ้า กระแสสลับ 1 เฟส และ 3 เฟส งานเขียนแบบ วงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าตามมาตรฐาน IEC 
DIN ANSI งานต่อวงจรเริ่มเดินและงานต่อวงจรควบคุมการเริ่มเดินการ กลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสสลับ 1 เฟส การต่อวงจรควบคุมสตาร์มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบ Dire Start งาน
ต่อวงจรควบคุมกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟสแบบ Jogging Plugging และ After 
Stop งานการต่อวงจรควบคุมสตาร์มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบ Star-Delta แบบเรียง 
ลาดับ โดยหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวส.) สาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ ได้มีการบรรจรุายวชิา
การควบคุม มอเตอร์ๆไฟฟ้า โดยจุดประสงค์รายวิชา เพื่อให้เข้าใจ หลักการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าตาม
มาตรฐานต่างๆเลือกวัสดุ อุปกรณ์ที ่ใช้ในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ามีทักษะเกี่ยวกับการควบคุม
มอเตอร์ไฟฟ้ามีเจตคติและกิจนิสัยที่ดีในการ ปฏิบัติงาน มีความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย เป็น
ระเบียบสะอาด ตรงต่อเวลา มีความซื ้อสัตย์และมีความรับผิดชอบ  และ แสดงความรู้เกี ่ยวกับ
สัญลักษณ์โครงสร้างและหลักการท างานของการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า เลือกขนาดของสาย อุปกรณ์
ป้องกัน คอนแทกเตอร์ในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าต่อวงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า สัญลักษณ์ตาม
มาตรฐาน IEC DIN และ ANSI การเลือกขนาด ของสาย อุปกรณ์ป้องกัน คอนแทกเตอร์ หลักการเริ่ม
เดินและควบคุมความเร็ว มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง มอเตอร์ไฟฟ้าสลับ 1 เฟส และ 3 เฟส งานเขียน
แบบวงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าตาม มาตรฐาน IEC DIN ANSI งานต่อวงจรเริ่มเดินและงานต่อวงจร
ควบคุมการกริ่มเดินหมุน มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง งานต่อ วงจรควบคุมการเริ่มเดิน การกลับทาง
หมุนมอเตอร์ไฟฟ้าสลับ 1 เฟส การต่อวงจรควบคุมคุมสตารต์มอเตอร์ ไฟฟ้ากระแสสลับแบบ Direct 
Start งานต่อวงจรควบคุมกลับทางหมุนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส แบบJogging Plugging  
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2.1 อุปกรณ์ โรงสร้างและหลักการทำงาน 
     ฟิวส์ (FUSE) 

 
รูปภาพที่ 2.1 โครงสร้างและการทำงานของฟิวส์ 

หลักการทำงาน เป ็นอุปกรณ์ป ้องกันวงจรไฟฟ้าจากการที ่ม ีกระแสไหลผ่านวงจรมากเกินไ ป
(Overload Current) หรือเกิดไฟฟ้าลัดวงจร (Short Circuit Current) เมื่อมีกระแสที่มากกว่ากระแส
ที ่ฟิวส์ทนได้ (Current Rating) ลักษณะการทำงานคือเมื ่อมีกระแสไฟฟ้าไหลผ่านฟิวส์จะเกิดการ
เปล่ียนพลังงานไฟฟ้าเป็นพลังงานความร้อนใหกั้บฟิวส์เล็กน้อย แต่ถ้ากระแสไฟฟ้าที่ไหลผ่านฟิวส์มคีา่
มากเกินไป (Overload Current) จะทำให้พลังงานความร้อนที่เกิดข้ึนน้ันมีค่ามากจนฟิวส์หลอม 
ละลายได้เน่ืองจากฟิวส์น้ันทำจากโลหะที่มีจุดหลอมเหลวต่ำจึง 

ทำให้วงจรขาดได้ง่ายและเกิดการตัดกระแสไฟออกจากวงจรไฟฟ้าทันทีเพื่อเป็นการป้องกัน  
ซึ ่งโดยปกติแล้วกระแสเกินพิกัด (Overload Current) นั ้นเกิดเมื่อมีการดึงกระแสที่มากเกินจาก
โหลด ส่วนกระแสลัดวงจร (Short Circuit Current) เกิดจากการที่กระแสเคล่ือนที่ผ่านทางลัดที่อาจ
เกิดจากการตะกัวของสายไฟหรือมีตัวนำไฟฟ้าเช่ือมต่อการลัดวงจรจาก L-N หรือ L-L 
2.2 เมกเนติกคอนแทคเตอร์    

 
รูปภาพที่ 2.2 โครงสร้างและการทำงานของแมกเนติกคอนแทคเตอร์ 

หลักการทำงาน เมื่อเราจ่ายแรงดันไฟฟ้าไปยังขดลวดจะทำให้มีกระแสไฟฟ้าไหนผ่านไปยัง
ขดลวด จะทำให้เกิดสนามแม่เหล็กที่ขาตรงกลางของแกนเหล็ก ตัวขดลวดจะสร้างสนามแม่เหล็กที่มี
ความแรงกว่าแรงของสปริง จะดึงให้แกนเหล็กที่เป็นชุดเคล่ือนที่ (Moving Core) เคล่ือนที่ลงมา จะ
ส่งผลให้ถ้าเป็นหน้าสัมผัสแบบปกติเปิด (Normally Open) เปล่ียนสถานะเป็นการต่อวงจร และถ้า
เป็นหน้าสัมผัสแบบปกติปิด (Normally Close) เปล่ียนสถานะเป็นการตัดวงจร หากเมื่อเราหยุดจ่าย
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แรงดันไฟฟ้าไปยังขดลวด จะทำให้ไม่ม ีกระแสไฟฟ้าไหลผ่านเข้าไปยังขดลวด จะส่งผลให้ไมม่ี
สนามแม่เหล็กที่แกนเหล็ก และหน้าสัมผัสจะกลับสู่สภาวะเดิม 
2.3 Timer Relay 

 
รูปภาพที่ 2.3 โครงสร้างและการทำงานของ Timer Relay 

หลักการทำงาน เมื่อมีการจ่ายกระแสไฟเข้าไปสู่ Timer Relay ก็จะทำให้ สัญญาณไฟ (ON) ติด แสดง
ว่าแผงอิเล็กทรอนิกส์กำลังทำการควบคุมให้เป็นไปตามเวลาที่กำหนด เมื่อถึงเวลาตามที่ได้  

ตั้งไว้ สัญญาณไฟ (UP) จะติด แสดงว่า Timer Relay ได้เริ่มทำงาน  เมื่อถึงเวลาที่กำหนด 
หน้าสัมผัสที่ปิดก็จะเปิด หน้าสัมผัสที่เปิดก็จะปิด และเมื่อหยุดจ่ายกระแสไฟ ก็จะกลับไปสู่สภาพเดิม 
จึงสามารถเริ่มทำการตั้งเวลาใหม่ได้ อีกครั้ง  
2.4 โอเวอร์โหลดรีเลย์แบบที่มีรีเซ็ท (Reset)  

 
 

รูปภาพที่ 2.4 โครงสร้างและการทำงานของโอเวอร์โหลดรีเลย์แบบที่มีรีเซ็ท 
หลักการทำงาน เมื่อตัดวงจรไปแล้ว หน้าสัมผัสจะถูกล็อกเอาไว้ ถ้าต้องการจะให้วงจรทำงาน

อีกครั้ง ทำได้โดยกดทีปุ่ม Reset ให้หน้าสัมผัสกลับมาต่อวงจรเหมือนเดิม 
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2.5 เซอร์กิตเบรกเกอร์ 3 เฟส  

 
รูปภาพที่ 2.5 โครงสร้างและการทำงานของเซอร์กิตเบรกเกอร์ 3 เฟส 

หลักการทำงาน เป็นหลักการเบรกเกอร์ชนิดหน่ึงที่เป็นทั้งสวิตซ์เปิด-ปิดวงจรไฟฟ้า เเละ เปิด
วงจรเมื ่อมีกระแสเกินหรือไฟฟ้าลัดวงจร เบรกเกอร์ชนิดนี้ใช้กับกระแสไฟตั ้งตา 100 – 2,300 A 
เหมาะกับกับติดตั้งในอาคารขนาดใหญ่หรือโรงงานอุสาหกรรม ติดตั้งในพาเนล บอร์ด  

2.6 ush Dutton Switch 

 
รูปภาพ 2.6 โครงสร้างและการทำงานของ Push Dutton Switch 

หลักการ  สวิตช์ (Switch) เป็นอุปกรณ์ไฟฟ้าชนิดหน่ึง  ถือว่าเป็นอุปกรณ์พื้นฐานที่พบการใช้
งานได้บ่อย  หน้าที่ของสวิตช์ คือ ใช้ตัดต่อวงจรไฟฟ้าเพื่อให้มีการจ่ายแรงดนัเข้าวงจร  หรือหยุดจ่าย
แรงดันเข้าวงจร  ใช้ในการการควบคมุอุปกรณท์างไฟฟ้า มอเตอร์ไฟฟ้า และเครื่องจักรต่าง ๆ  สวิตช์มี
มากมายหลายชนิด เช่น สวิตช์แบบเล่ือน สวิตช์แบบกด  สวิตช์แบบกระดก สวิตช์แบบก้านยาว สวิตช์
แบบหมุน สวิตช์แบบไมโคร  สวิตช์แบบดิพ เป็นต้น 

  1. ปุ่มกดทำด้วยพลาสติกหรือโลหะ ซ่ึงจะมีหลายสีให้เลือกใช้งาน 
       2. ฐานยึดระหว่างปุ่มกดและตัวล็อคหน้าสัมผัส โดยจะมีเกลียวที ่ฐานเพื่อไว้สำหรับยึด        

อุปกรณ์กับช้ินงาน 
  3. หน้าสัมผัส NO และ NC 
  4. หลอดไฟ LED ที่ใช้แสดงสถานะ 
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2.6 Selector Switch 
 

 
รูปภาพที่ 2.7 โครงสร้างและการทำงานของ Push button Switch 

หลักการทำงาน แบบกดติด ปล่อยดับ เมื่อมีการกด Push Dutton Switch หน้าสัมผัสดังกล่าวจะ
เปลี ่ยนสถานะจาก NO เป ็น  NC หรือ จาก NC จะเป็น NO  แต ่เมื ่อปล่อยมือจาก Push Dutton 
Switch หน้าสัมผัสจะกลับสู่สภาวะปกติในแหน่งเดิมโดยมีแรงผลักดันจากสปริงให้ Pus Dutton 
Switch เข้าสู่สภาวะปกติSelector Switchซีเล็คเตอร์สวิทช์ ทั่วไปจะมี 2 ประเภท คือแบบ สวิทช์ 2 
ทาง และสวิทช์ 3ทาง สวิทช์ 2 ทาง หรือ 3  Position  เหมาะสำหรับออกคำสั่งการทำงานของ
เครื่องจักร 1คำส่ัง เช่น ใช้ในการเปิด-ปิดปั๊มน้ำ 
 สวิทช์ 3 ทาง หรือ 3 Position เหมาะสำหรับใช้ในการควบคุมเครื่องจักรที่มากกว่า 1 คำส่ัง 
เช่น ตำแหน่ง 1-0-2 เมื่อสวิทช์ไปที่ตำแหน่ง 1 จะทำให้มอเตอร์หมุนไปทางทิศตามเข็มนาฬิกา และ
เมื่อบิดมาที่ตำแหน่ง 0 มอเตอร์จะหยุดทำงานและเมื่อ บิดไปตำแหน่ง 2 มอเตอร์ 2 มอเตอร์จะหมุน
ไปทางทิศทวนเข็มนาฬิกา เป็นอุปกรณ์ที่ใช้ควบคุมวงจรไฟฟ้าภาคคอลโทรล  เพื่อควบคุมทิศทางของ
กระแสไฟฟ้าให้ตามทิศทางที่ต้องการ หรือตัดกระแสไฟฟ้าไม่ให้ไหลผ่านวงจรได้ตามที่ต้องการ เป็น
สวิทช์ที่ใช้งานกันมากในงานที่ต้องควบคุมการทำงานด้วยมือ โดยการบิดให้คอนแทค ที่ อยู่ภายใน
เปล่ียนสภาวะปิด (NC) หรือเปิด (NO) โดย ซีเล็คเตอร์สวิทช์ 

 ไพล็อตแลมป์ 
 แสดงสถานะ ถือได้ว่าเป็นอุปกรณ์ที่พบเจอได้ทั่วไป ซ่ึงเกือบจะทุกตู้คอนโทรลหรือตู้ไฟฟ้า

จะต้องมีอุปกรน้ี เพื่อบอกสถานะการการทำงานต่างๆ เช่น แสดงการทำงานปกติ , การหยุดทำงาน,
การเกิด Alarm ,การเกิด Over load , การเปิด หรือ ปิด ระบบ, ไฟแสดงเฟสระบบไฟฟ้า,และอ่ืนๆ 
 1. สีแดง มักใช้กับการแจ้งสถานะ ขณะเครื่องจักรเมื่อเครื่องจักรหยุดทำงาน หรือไม่พร้อม
ทำงาน 
 2. สีเขียว มักใช้เป็นสถานะแจ้งว่า เครื่องจักรกำลังทำงานอยู่ 

3. สีเหลือง จะบ่งบอกสถานะเตือนให้ผู้ปฏิบัติทำหน้าที่เช็คระบบการทำงานของ  เครื่องจักร
เน่ืองจากม มีส่ิง  ผิดปกติเกิดข้ึน  
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4. สีฟ้า (blue) เป็นสีที่นิยมนำไปใช้กับตู้ไฟฟ้า 3 phase 
       5. สีขาว 
3. งานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

ปัจจุบันทางกองทัพเรือได้นำอินเวอร์เตอร์มาควบคุมการทา งานของมอเตอร์ชนิดต่างๆทั้งใน
เรือและ โรงงานของกองทัพ เรือ การจัดทำโครงงานส่ิงประดิษฐ์ประจา ปีการศึกษา 2563 นักเรียนจ่า
กลุ่มที่ 17 ได้ศึกษา เก่ียวกับการนำ เครื่องอินเวอร์เตอร์ มาควบคุมมอเตอร์กระแสสลับ ที่ใช้ในการ
เร ียนการสอนของนักเรียนจ่า กลุ ่ม  ของกระผมหวังเป็นอย่างยิ่งว่าโครงงานสิ ่งประดิษฐ์นี ้คงเป็น
ประโยชน์ได้มากก็น้อย สำหรับนักเรียนและ บุคคลที่สนใจต่อไป งานส่ิงประดษิฐ์ช้ินน้ีคณะผู้จัดทำโดย 
ได้สร้าง ชุดฝึกควบคุมความเร็วกระแสสลับข้ึนมามาเพื่อใช้ ในการศึกษา เก่ียวกับระบบการทำงาน
ของเครื่องอินเวอร์เตอร์รวมถึงการควบคุมมอเตอร์กระแสสลับด้วยเครื่อง อินเวอร์เตอร์ 
ในปัจจุบันได้มีการนำเทคโนโลยีทันสมัยมาใช้ในกองทัพเรืออย่าง เช่น การนำมอเตอร์มาใช้ในด้าน 
ต่างๆและใช้เป ็นจำ นวนมากจึงทำ ให ้เกิดการใช้ไฟฟ้าในปริมาณสูงข้ึนตามมาจึงมีการสูญเสีย
ค่าใช้จ่ายส่วนน้ี เป ็นจำนนวนมากในแต่ละเดือน การนำเครื ่องอินเวอร์เตอร์มาใช้ในการควบคุม
มอเตอร์จะทำให้ลดการสูญเสีย กำลังงานที่สูงโดยเฉพาะขณะเริ่มต้นทำงานส่งผลให้ลดคา่ไฟไปไดส่วน
น่ึง ดังน้ันคณะผู้จัดทำจึงได้จัดทำชุดฝึกควบคุมมอเตอร์กระแสสลับข้ึนมาเพื่อใช้เป็นส่ือการเรียนการ
สอนให้กับนักเรียนจ่าได้ทา การทดลองและศึกษา การควบคุมมอเตอร์ 

คณะผู้จัดทำเล็งเห ็นว่าอินเวอร์เตอร์เริ ่มมาใช้ในปัจจุบันละมีประโยชน์ในเรื ่องการเพิ่ม
ประสิทธิภาพให้กับการทำงานของ motor เราจึงจัดทำชุดฝึกและใบงานใช้อินเวอร์เตอร์ข้ึนมา เพื่อที่
เราจะนำประโยชน์จาก อินเวอร์เตอร์มาใช้ให้เกิดประโยชน์สูงสุด 
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บทท่ี  3                                                                                                              
วิธีดำเนินการวิจัย 

          ในการวิจัยครั้งน้ี เป็นการทดลองหลักการทำงานของตู้จำหน่ายปากกาอัตโนมัติ ผู้วิจัยได้ศึกษา
ข้อมูลการทำงานให้เป็นไปตามวัตถุประสงค์และตามข้ันตอนดังต่อไปน้ี  

3.1  การสร้างตู้จำหน่ายปากกาอัตโนมัติ  
3.2  รูปแบบการใช้งานตู้จำหน่ายปากกาอัตโนมัติ  
3.3  ทดสอบการใช้งานในสถานที่จริง 
3.4  การสำรวจความพึงพอใจของผู้ใช้งาน 
3.5  การเก็บรวบรวมข้อมูล 
3.6  การวิเคราะห์ข้อมูล 
3.7  สถิติที่ใช้ในการวิเคราะห์ข้อมูล 
วิธีการดำเนินงานสร้างตู้จำหน่ายปากกาอัตโนมัติ โดยมีข้ันตอนการดำเนินงานดังน้ี 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ทดสอบโปรแกรม

ร่วมกับระบบการใช้งาน 
 

 

 

เริ่มต้นการจัดทำวิจัย 

ศึกษาข้อมูลและปัญหา 

ศึกษารูปแบบการใช้งาน และประกอบวงจรและเขียนโปรแกรม 

ทดสอบการใช้งานในสถานที่จริง  

และสำรวจความพึงพอใจของผู้ใช้งาน 

จัดทำรายงานโครงการ 

ส้ินสุดการจัดทำวิจัย 

แก้ไข 
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การสร้างชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ มีข้ันตอนการสร้าง ดังน้ี 
             1.ข้ันตอนการวิเคราะห์ปัญหา (Problem Analysis) 

     การวิเคราะห์ปัญหาเป็นขั้นตอนแรกของการพัฒนาโปรแกรม คือเมื ่อไหร่ได้รับ
ปัญหาหรืองานมาจะต้องทำการวิเคราะหห์รือศกึษาปัญหาเสียก่อนว่า จะให้ทำอะไร ซ่ึงควรจะทำการ
วิเคราะห์และแจกส่วนสำคัญ ๆ ออกดังน้ี 
  1.1 วิเคราะห์ว่าข้อมูลที ่จะนำเข้าประมวลผลนั้นมีอะไรบ้างรูปแบบเป็นอย่างไร  
        จำนวนเท่าไร 
  1.2 วิเคราะห์ว่าผลลัพธ์มีอะไรบ้าง 
  1.3 สูตรหรือทฤษฎีที่จะใช้เพื่อให้ได้ผลลัพธ์เป็นอย่างไร 
  1.4 เงื่อนไขในการประมวลผลหรือข้อจำกัดบางอย่าง (ถ้ามี) 
 2. ข้ันตอนการออกแบบข้ันตอนสำหรับโปรแกรม (Program Design)  
      การออกแบบข้ันตอนสำหรับโปรแกรม ในข้ันตอนน้ีเป็นการออกแบบรายละเอียด
ของข้อมูลนำเข้า ผลลัพธ์ และข้ันตอนสำหรับโปรแกรม กำหนดลำดับและความครบถ้วนของข้ันตอน
ตั้งแต่ต้นจนจบอย่างไร มีลำดับก่อนหลังอย่างไร และการออกแบบชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 
                3. ข้ันตอนการเขียนโปรแกรม (Program Coding)   
      ขั ้นตอนนี้เป็นการเขียนคำสั่งด้วยภาษาคอมพิวเตอร์ เช่น ภาษาเบสิก ภาษาซี 
ภาษาจาวา ฯลฯ เพื่อให้เครือ่งคอมพิวเตอรเ์ข้าใจและสามารถทำงานตามข้ันตอนทีไ่ด้ออกแบบไว้ ในการ
เขียนคำสั ่งต้องคำนึงถึงกฎเกณฑ์ และหลักไวยากรณ์ภาษาคอมพิวเตอร์ให้ถูกต้องเพราะถ้ามี
ข้อผิดพลาดในส่วนน้ีเกิดข้ึนโปรแกรมภาษาจะไม่สามารถแปลความหมายของคำส่ังน้ันได้   พร้อมทั้ง
ติดตั้งโปรแกรมลงในบอร์ด  
 4. ข้ันตอนการทดสอบโปรแกรม (Program Testing)   
        โปรแกรมที่เขียนข้ึนผ่านข้ันตอนการประมวลผมเรียบร้อยแล้วได้ผลลัพธ์ออกมาน้ัน
ไม่ได้หมายความว่าผลลัพธ์ถูกต้องตามความต้องการเสมอไป เพราะว่าโปรแกรมอาจมีข้ันตอนการ
ทำงานที่ไม่ถูกต้อง หรือมีการกำหนดการทำงานไม่ตรงกับที่ต้องการ ฉะน้ันเพื่อให้ได้โปรแกรมไว้ใช้
งานอย่างมั่นใจ และเช่ือถือได้ ก็ต้องมีการทดสอบโปรแกรมเสียก่อน และทำการทดสอบชุดฝึกควบคุม
มอเตอร์  
5. ข้ันตอนการทำเอกสารประกอบโปรแกรม (Program Documentation)   
    การทำเอกสารประกอบโปรแกรม เพื่อใช้เป็นแนวทางในการศึกษาระบบเมื่อจำเปน็ 
ต้องมีการปรับปรุงแก้ไขโปรแกรมเดิมที่มีอยู่หรอืพัฒนาโปรแกรมข้ึนมาใหม่แทนโปรแกรมเดิมที่อาจมี
สาเหตุมาจากโปรแกรมที่พัฒนาข้ึน เมื่อมีการใช้งานมาระยะหน่ึงอาจมีการเปล่ียนแปลงเกิดข้ึนเช่น
จากงาน คน หรือระบบเครื่องอาจเปล่ียนแปลงไปจากเดิม ซ่ึงทำให้โปรแกรมที่มีอยู่ไม่ เหมาะสม 
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6. ข้ันตอนการบำรุงรักษา (Program Maintenance)   
   การบำรุงรักษาโปรแกรมเป็นข้ันตอนของการดูแลโปรแกรมให้มีความเหมาะสมกับ
งานตลอดเวลา การใช้งานไปสักระยะหนึ่งอาจมีการเปลี่ยนแปลงของข้อมูล ผลลัพธ์วิธีการหรือ
ข้ันตอนไปจากเดิม จึงต้องมีการปรับปรุงแก้ไขเป็นปัจจุบันเพื่อตอบสนองกับการทำงานได้ตลอดเวลา   
และปรับใช้งานของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 

 

   
ภาพที่ 3.1 ชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 

    

ภาพที่ 3.2 แสดงแสดงหน้าหลักชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์   
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ทดสอบการใช้งานในสถานที่จริง 
           การทดสอบเพื่อหาประสิทธิภาพและข้อผิดพลาดในการทำงาน ทำการทดลองที่สาขาวิชา
ช่างอิเล็กทรอนิกส์ วิทยาลัยการอาชีพสังขะ 

   

การสำรวจความพึงพอใจของผู้ใช้งาน 
1.  ประชากรและการสุ่มกลุ่มตัวอย่าง 

 ในการทดสอบหาประสิทธิภาพของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ กลุ ่มตัวอย่างในการ
ดำเนินการวิจัยในครั้งนี ้ ผู ้ว ิจ ัยได ้เลือกใช้ประชากรที ่เป็น นักเร ียน ชั ้น ปวส .2 สาขาวิชาช่าง
อิเล็กทรอนิกส์ วิทยาลัยการอาชีพสังขะ ปีการศึกษา  2567  จำนวน  8  คน  ได้มาด้วยวิธีเลือกแบบ
เจาะจง  (Purposive Sampling)                          

2.  เครื่องมือในการวิจัยและการตรวจสอบคุณภาพเครื่องมือเครื่องมือที่ใช้ในการวิจยั เป็น

แบบสอบถามความพึงพอใจของผู้ใช้งานชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ และแบบแบบประเมินประ 

สิทธิภาพของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ เป็นแบบประเมินมาตราส่วนค่า (Rating Scale) กำหนด

คะแนนเป็น 5 ระดับ ซ่ึงมีค่าคะแนนความคิดเห็นดังน้ี 

5  หมายถึง  ดีมาก 
           4  หมายถึง  ดี 
           3  หมายถึง  ปานกลาง 
           2  หมายถึง  พอใช้ 

      1  หมายถึง  ไม่มีคุณภาพ 
     ใช้เกณฑ์ในการแปลความหมายของข้อมูลดังต่อไปน้ี 
           4.51 – 5.00  หมายถึง  ดีมาก 
           3.51 – 4.50  หมายถึง  ดี 
           2.51 – 3.50  หมายถึง  ปานกลาง 
           1.51 – 2.50  หมายถึง  พอใช้ 
           1.00 – 1.50  หมายถึง  ไม่มีคุณภาพ 
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  โดยกำหนดเกณฑ์ในการยอมรับคุณภาพของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ มีค่าเฉล่ียอยู่ใน
ระดับดีข้ึนไป (3.51 ข้ึนไป)   

การเก็บรวบรวมข้อมูล 
1.  ข้ันตอนการเก็บรวบรวมข้อมูล  มีข้ันตอนดังน้ี 
     1.1 รวบรวมข้อมูลหรืองานวิจัยที่เก่ียวข้อง 
     1.2 ศึกษาและติดตั้งเครื่องมือต่างๆ ที่ใช้ในการพัฒนาโปรแกรม 
     1.3 กำหนดขอบเขตและเป้าหมายของงานวิจัย 
     1.4 วิเคราะห์และออกแบบงานวิจัย 
     1.5 พัฒนาโปรแกรมทดสอบการใช้งานของโปรแกรม 
     1.6 ประเมินคุณภาพโดยผู้ใช้งานระบบ 
     1.7 รวบรวมผลการประเมินคุณภาพ 
     1.8 ประเมินประสิทธิภาพของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์  
     1.9 รวบรวมผลการประเมินประสิทธิภาพ 
2.  ระยะเวลาการเก็บรวบรวมข้อมูล 
     ระหว่าง  ตุลาคม 2567 – ธันวาคม 2568 

 การวิเคราะห์ข้อมูล 
วิเคราะห์ข้อมูลเมื่อผู้วิจัยได้ให้ผู้ใช้งานระบบทำการทดลองใช้และประเมินประสิทธิภาพการ

สร้างชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ โดยผู้วิจัยได้ดำเนินการวิเคราะห์ประสิทธิภาพการสร้างระบบโดย
การหาค่าคะแนนเฉล่ียเลขคณิต  (Arithmetic Mean)  และค่าส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน  (Standard 
Deviation)  โดยใช้โปรแกรมสำเร็จรูปวิเคราะห์ข้อมูล 
สถิติที่ใช้ในการวิเคราะห์ข้อมูล  

สถิติที่ใช้ในการวิเคราะห์ข้อมูลในการทำวิจัยในครัง้น้ี คือ สถิติเชิงพรรณนาในการวัดค่าข้อมลู
โดยการใช้ค่าเฉล่ียเลขคณิต (Arithmetic Mean) หรือค่าเฉล่ีย (Mean) และวัดการกระจายข้อมูลโดย
ใช้ค่าส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน (Standard Deviation) ดังน้ี 

1.  ค่าเฉล่ียเลขคณิต หรือ ค่าเฉล่ีย จากสูตร (บุญชม ศรีสะอาด. 2554) 

 X  =  
n

X
 

  เมื่อ      X  แทน   ค่าเฉล่ียของคะแนน 

  X  แทน   ผลรวมของคะแนนทั้งหมดในกลุ่ม 
  n        แทน   จำนวนกลุ่มตัวอย่าง 
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2.  ค่าส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน  จากสูตร  (บุญชม ศรีสะอาด. 2554) 

 S.D.  =     
( )

( )1nn

XXn 22

−

−                                                                    

 

  เมื่อ      S.D.    แทน  ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐานของกลุ่มตัวอย่าง 
  X           แทน     คะแนนแต่ละตัว 

  X  แทน  ผลรวมของคะแนนทั้งหมด 

  
2X  แทน ผลรวมของคะแนนแต่ละตัวยกกำลังสอง 

     n แทน  จำนวนกลุ่มตัวอย่าง 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



15 
 

บทท่ี  4 
ผลการวิจัย 

การดำเนินการวิจัยมีวัตถุประสงค์สร้างและหาประสิทธิภาพชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์
ปรากฏผลการดำเนินงานดังน้ี 

1.  ผลการทดสอบคุมชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร ์
2.  ผลการทดสอบการใช้ของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ในพื้นที่ใช้งานจริง 
3.  ผลการศึกษาความพึงพอใจในการใช้งานชุดฝึกวงจรมอเตอร์ 
ซึ ่งการทดสอบได้ดำเนินการควบคุ่ มทั ้งความแม่นยำในการรับสัญญาณ เน่ืองจากมี

ความสัมพันธ์กันไม่สามารถแยกทดสอบได้ โดยทดสอบในพื้นที่ใช้งานจริง 
ผลการทดสอบความแม่นยำในการฝึกชุดวงจรควบคุมมอเตอร์บันทึกข้อมูลของชุดชุดฝึกวงจร
ควบคุมมอเตอร์ 

จากการทำการทดสอบความแม่นยำในการฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์บันทึกข้อมูลของ ชุดฝึก
วงจรควบคุมมอเตอร์ โดยการติดตั ้งชุดฝึกควบคุมมอเตอร์ บริเวณสาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์  
วิทยาลัยการอาชีพสังขะ ซ่ึงจำลองการใช้งานตามสภาพพ้ืนที่จริง โดยทำการทดสอบเป็น 2 ข้ันตอน 
คือ ความแม่นยำในการชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ – ส่งสัญญาณการเก็บข้อมูลข้ึนระบบ ดังน้ี  
ตารางที่ 4.1 ผลการทดสอบความแม่นยำในชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 

ที่ การควบคุมมอเตอร์ จำนวนครั้งที่ทดสอบ จำนวนครั้งเวลา 
1 การควบคุมทิศทางการ

หมุนของมอเตอร์ 
50 50 

2 การควบคุมความเร็ว
ของมอเตอร์ 

50 50 

3 การควบคุมแรงบิดของ
มอเตอร์ 

50 50 

จากตารางที่ 4.1 แสดงให้เห็นว่าชุดฝึกวงจรควบคุมอเตอร์สามารถควบคุมมอเตอร์ โดยมี
ความแม่นยำคิดเป็นร้อยละ 100 ของจำนวนครั้งที่ทำการทดสอบ  
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ตารางที่ 4.2 ผลการทดสอบความแม่นยำการตรวจสอบบุคคลและรับส่งสัญญาณบันทึกข้อมูลของ
ชุดฝึกวงจรมอเตอร์ 

ที่ 
การตรวจจับใบหน้าบุคคลภายใน

และภายนอก 
จำนวนครั้งที่

ทดสอบ 
จำนวนครั้งที่ 
นับคะแนน 

จำนวนที่บันทึก
ข้อมูลในระบบ 

1 บุคคลภายใน คนที่ 1 50 50 50 
2 บุคคลภายใน คนที่ 2 50 50 50 
3 บุคคลภายใน คนที่ 3 50 50 50 
4 บุคคลภายใน คนที่ 4 50 50 50 
5 บุคคลภายใน คนที่ 5 50 50 50 

จากตารางที่ 4.2 แสดงให้เห็นว่าความแม่นยำการตรวจสอบบุคคลและรับส่งสัญญาณบันทึก
ข้อมูลของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์โดยมีความแม่นยำคิดเป็นร้อยละ 100 ของจำนวนครั้งที่ทำการ
ทดสอบ  
ผลการทดสอบการใช้เครื่องในพื้นที่ใช้งานจริง 
 ผู้วิจัยได้ทำการทดสอบ ณ สาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ วิทยาลัยการอาชีพสังขะ  มีผลการ
ทดสอบดังน้ี 
ตารางที่ 4.3 ผลการทดสอบการใช้งานในพื้นที่ใช้งานจริง 

บุคคล ทดสอบการควบคุม
มอเตอร์ 

จำนวนครั้งที่ถูกต้อง การทำงานที่ถูกต้อง 

บุคคลภายใน ควบคุมได้ ถูกต้อง ถูกต้อง 

บุคคลภายใน ควบคุมได้ ถูกต้อง ถูกต้อง 

บุคคลภายนอก ควบคุมได้ ถูกต้อง ถูกต้อง 

บุคคลภายนอก ควบคุมได้ ถูกต้อง ถูกต้อง 

จากตารางที่ 4.3 แสดงให้เห็นว่าชุดฝึกวงจรมอเตอร์ สามารถใช้งาน ได้ดี ซ่ึงสามารถตรวจจบั
ใบหน้า คัดแยกขยะ นับคะแนน บันทึกคะแนนในระบบและทำงานได้อย่างถูกต้อง 
ผลการศึกษาความพึงพอใจในการใช้งานชุดฝึกวงจรมอเตอร์ 

ผลการตอบแบบสอบถามการประเมินความพึงพอใจของชุดฝึกวงจรมอเตอร์ จำนวนทั้งส้ิน  
30 คน ไปประมวลผลและวิเคราะห์ผลข้อมูลการวิจัย ซ่ึงได้ผลดังน้ี 
 
 



17 
 

ตารางที่  4.4  ผลการประเมินความพึงพอใจของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 

รายการการประเมิน X  S.D. ระดับคุณภาพ 

1. เทคนิคการออกแบบและระบบทำงาน 4.20 0.55 มาก 
2. ความคิดสร้างสรรค์ในการออกแบบ 4.53 0.57 มากที่สุด 
3. ความปลอดภัย 4.50 0.57 มาก 
4. การติดตั้งเพื่อการใช้งาน 4.37 0.49 มาก 
5. ความง่ายต่อการใช้งานของผู้ใช้ 4.43 0.62 มาก 
6. คำแนะนำความช่วยเหลือชัดเจนและเข้าใจง่าย 4.27 0.52 มาก 
7. ประโยชน์การใช้งานพัฒนาคุณภาพชีวิตได้ 4.80 0.40 มากที่สุด 
8. ประสิทธิภาพการใช้งาน 4.57 0.50 มากที่สุด 
9. เป็นมิตรกับส่ิงแวดล้อม 4.90 0.31 มากที่สุด 
10. สามารถพัฒนาต่อยอดไปสู่เชิงพาณิชย์ได้ 4.60 0.50 มากที่สุด 

เฉลี่ยรวม 4.52 0.50 มากที่สุด 
          จากตารางที่  4.4  การประเมินความพึงพอใจของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ พบว่า ผลการประเมิน
ความพึงพอใจของชุดวงจรมอเตอร์ โดยรวมอยู่ในระดับมากที่สุด มีค่าเฉล่ีย เท่ากับ 4.52  (S.D.เท่ากับ 
0.50)  เมื่อพิจารณาเป็นรายข้อพบว่า อยู่ในระดับมากที่สุด และระดับมาก เรียงลำดับค่าเฉล่ียสูงสุด 3 
ลำดับแรก ได้แก่ เป็นมิตรต่อส่ิงแวดล้อม   มีค่าเฉล่ียเท่ากับ 4.90  (S.D. มีค่าเท่ากับ0.31) รองลงมา
ได้แก่ ประโยชน์การใช้งานพัฒนาคุณภาพชีวิตได้ มีค่าเฉล่ียเท่ากับ 4.80  (S.D. เท่ากับ 0.40) และ
สามารถพัฒนาต่อยอดไปสู่เชิงพาณิชย์ได้ ค่าเฉล่ียเท่ากับ 4.60  (S.D. เท่ากับ  0.50) ส่วนข้อที่ได้รับ
การประเมินต่ำสุด คือ เทคนิคการออกแบบและระบบทำงาน  มีค่าเฉล่ียเท่ากับ  4.20  (S.D. มีค่า
เท่ากับ  0.55)   
  โดยในการศึกษาและพัฒนาระบบน้ัน ได้มีการใช้เครื่องมือช่วย คือ แบบประเมินสำหรับกลุ่ม
ตัวอย่าง โดยภาษาหลักในการเขียนโปรแกรมน้ันใช้ภาษา C++ เป็นหลัก จากวัตถุประสงค์ของการทำ
วิจัยจึงได้สำเร็จออกมาเป็น ตู้จำหน่ายปากกาอัตโนมัติ เพื่อเป็นประโยชน์ต่อผู้ที่ต้องการตู้จำหน่าย
ปากกาอัตโนมัติ โดยมีความสะดวกและมีประสิทธิภาพในการใช้งาน 
ข้อเสนอแนะ 
1. ข้อเสนอแนะในการนำผลการวิจัยไปใช้ 
 1.1 ในการใช้งานต้องศึกษาคู่มือการใช้งานให้เข้าใจ  
 1.2 ต้องมีการตรวจสอบระบบทุกๆ เดือน  
 
 



18 
 

2. ข้อเสนอแนะในการทำวิจัยครั้งต่อไป 
 2.1 ควรเพิ่มพื้นที่ในการเก็บฐานข้อมูลให้ได้ขนาดใหญ่ข้ึน 
 2.2 หากต้องการนำงานวิจัยสู่การสร้างเป็นผลิตภัณฑ์เพื่อการจำหน่ายจะต้องพัฒนาเรื่อง  
รูปลักษณ์ภายนอก เพื่อลดขนาด พัฒนารูป 
 1.2 วิเคราะห์ว่าผลลัพธ์มีอะไรบ้าง 
 1.3 สูตรหรือทฤษฎีที่จะใช้เพื่อให้ได้ผลลัพธ์เป็นอย่างไร 
 1.4 เงื่อนไขในการประมวลผลหรือข้อจำกัดบางอย่าง (ถ้ามี) 
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บทท่ี 5 

สรุปผล อภิปรายผล และข้อเสนอแนะ 
สรุปผลการวิจัย 
 จากการวิเคราะห์ข้อมูลเป็นไปตามวัตถุประสงค์ของการจัดทำวิจัย  คือ ชุดฝึกวงจรมอเตอร์  
และศึกษาระดับความพึงพอใจของกลุ่มตัวอย่าง  ในการใช้งานชุดฝึกวงจรมอเตอร์ สรุปได้ดังน้ี 

ชุดฝึกวงจรมอเตอร์สามารถใช้งาน ได้ดี ซ่ึงสามารถใช่เวลาได้ดี นับคะแนน บันทึกคะแนนใน
ระบบและทำงานได้อย่างถูกต้อง โดยมีความแม่นยำคิดเป็นร้อยละ 100 ของจำนวนครั้งที่ทำการ
ทดสอบ ในพื้นที่ที่ทดสอบ  
 การประเมินความพึงพอใจของชุดการฝึกวงจรมอเตอร์ดีสามารถใช้งาน พบว่า ผลการประเมิน
ความพึงพอใจของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์สามารถใช้งาน โดยรวมอยู ่ในระดับมากที ่สุด เมื่อ
พิจารณาเป็นรายข้อพบว่า อยู่ในระดับมากที่สุด และระดับมาก เรียงลำดับค่าเฉล่ียสูงสุด 3 ลำดับแรก 
ได้แก่ เป็นมิตรต่อส่ิงแวดล้อม   รองลงมาได้แก่ ประโยชน์การใช้งานพัฒนาคุณภาพชีวิต และสามารถ
พัฒนาต่อยอดไปสู่เชิงพาณิชย์ได้ ส่วนข้อที่ได้รับการประเมินต่ำสุด คือ เทคนิคการออกแบบและระบบ
ทำงาน  
อภิปรายผล 
 จากการศึกษาชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ดีสามารถใช้งาน น้ัน  มีการดำเนินงานได้ตรงตาม
เป้าหมายที่ได้คาดหวังไว้ คือ เพื่อสร้างชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์สามารถใช้งาน  และหาประสิทธิ
ของชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ สามารถใช้งาน โดยในการศึกษาและพัฒนาระบบน้ัน ได้มีการใช้
เครื่องมือช่วย คือ แบบประเมินสำหรับกลุ่มตัวอย่าง โดยภาษาหลักในการควบคมุมอเตอร์น้ันใช้ภาษา 
C++ เป็นหลัก จากวัตถุประสงค์ของการทำวิจัยจึงได้สำเร็จออกมาเป็นชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์
สามารถใช้งาน เพื่อเป็นประโยชน์ต่อผู้ที่ต้องการชุดวงจรควบคุมมอเตอร์สามารถใช้งาน โดยมีความ
สะดวกและมีประสิทธิภาพในการใช้งาน 
ข้อเสนอแนะ 

1.  ข้อเสนอแนะในการนำผลการวิจัยไปใช้ 
1.1 ในการใช้งานต้องศึกษาคู่มือการใช้งานให้เข้าใจ  
1.2 ต้องมีการตรวจสอบระบบทุกๆ เดือน 

  ข้อเสนอแนะในการทำวิจัยครั้งต่อไป 
2.1 ควรเพิ่มพื้นที่ในการเก็บฐานข้อมูลให้ได้ขนาดใหญ่ข้ึน 
2.2 หากต้องการนำงานวิจัยสู่การสร้างเป็นผลิตภัณฑ์เพื่อการจำหน่ายจะตอ้งพัฒนาเรือ่ง  

การควบคุมมอเตอร์ให้แม่นยำมากข้ึน พัฒนารูปลักษณ์ของชุดฝึกวงจรมอเตอร์ ให้ดีข้ึน 
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รายช่ือผู้เช่ียวชาญ 

นายวุฒินันท์ เครือเสาร์ ตำแหน่ง ครู คศ.1 

นายจตุรงค์ คงแสง  ตำแหน่ง ครู คศ.1 

นายสุรจิตร สุจินพราหมณ์ ตำแหน่ง พนักงานราชการ (ครู) 

นายกฤษฎา ทับผา  ตำแหน่ง พนักงานราชการ (ครู) 

นายภานุวัฒน์ แก้วเพชร ตำแหน่ง ครูพิเศษสอน 

นายคชา  คเณมา  ตำแหน่ง ครูพิเศษสอน 

นายณรงค์ชัย เอ่ียมสะอาด ตำแหน่ง ครูพิเศษสอน 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาคผนวก ข 

ภาพผลงาน 

 

 

 

 

 

 

                                      



 
 

                    

ภาพที่ 3.1 ชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 

              

ภาพที่ 3.2 แสดงแสดงหน้าหลักชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์   

 

                

 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

ภาคผนวก ค 

แบบเสนอโครงการ 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 

 

 
 เสนอโครงการ 

รหัสวิชา 30105-8501 ช่ือวิชาโครงงาน ภาคเรียนที่ 2 ปีการศึกษา 2567 
ประเภทวิชาอุตสาหกรรม สาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

ระดับช้ันประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง ปีที่ 2 กลุ่ม 2 
1.ช่ือโครงการ ชุดฝึกวงจรควบคุมมอเตอร์ 
2. ผู้รับผิดชอบโครงการ 

นายณัฐวุฒิ  ปุญญา  รหัสนักศึกษา 66301050013 
นางสาวมนัสยา  โสปัญหาริ         รหัสนักศึกษา 66301050005 

3. ที่ปรึกษาโครงการ 
3.1 นายกฤษฎา ทับผา              ครูที่ปรึกษาโครงการ 
3.2 นายจตุรงค์ คงแสง              ครูที่ปรึกษาโครงการร่วม 

4. ครูผู้สอน 
 นายจตุรงค์ คงแสง 

5. ระยะเวลาการดำเนินงาน 
สัปดาห์ที่ 1-18 ( 21 ตุลาคม 2567 – 16 กุมภาพันธ์ 2568 )  

6. หลักการและเหตผุล 
        ในปัจจุบันมีความก้าวหน้าทางเทคโนโลยีอย่างรวดเร็วโดยเฉพาะการนำเอาความรู้ทางเทคโนโลยี

มาพัฒนากระบวนการต่างๆรวดเร็วไม่ว่าจะเป็นในการศึกษา ธุรกิจ หรือในภาคอุตสาหกรรม ล้วนแต่
เพื ่อตอบสนองความต้องการในการดำรงชีวิตของมนุษย์ เพื ่อให ้ม ีสิ ่งอำนวยความสะดวกใน
ชีวิตประจำวันซ่ึงทุกส่ิงทุกอย่างเป็นผลมาจากการพัฒนาเทคโนโลยี เพราะฉะน้ันในการดำรงชีวิตของ
มนุษย์ในการดำรงชีวิตใน  ปัจจุบัน เทคโนโลยีจึงมีความจำเป็นอย่างยิ่ง ได้มีบทบาทสำคญัเพิ่มข้ึน จน
สามารถสร้างวัตกรรม ซ่ึงก็คือ การเรียนรู้การผลิต และ การประยุกต์ใช้จากความคิดใหม่ ให้ เกิดผลทัง้
ทางเศรษฐกิจ สังคม การเมือส่ิงแวดล้อม และวัฒนธรรม เทคโนโลยีทำให้สังคมที่เรียบง่าย โรงงาน
ปัจจุบันน้ีใช้ไฟฟ้าเป็นกำลังงานในการทำงานเกือบทั้งส้ิน ซ่ึงกำลังงานไฟฟ้าน้ีถูกเปล่ียนเป็นพลังงาน
กลโดยการใช้มอเตอร์ โดยมอเตอร์ที่นำมาใช้น้ีมีหลายชนิดแตกต่างกัน สวิทซ์ ได้ถูกต้อง  



 
 

       ดังน้ันทางผู้จัดทำหวังว่าผู้อ่านได้รับประโยชน์จากการศึกษารายงานฉบับน้ีและสามารนำไประ
ยุกต์ใช้ในชีวิตประจำวัน การเรียน การทำโครงงาน เป็นต้น 
    7. วัตถุประสงค์โครงการ 
             7.1 เพื่อสร้างรู้ความ เข้าใจ สัญลักษณ์และการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
             7.2 เพื่อให้มีทักษะการเขียนสัญลักษณ์และการควบคุมมอเตอร์ 
             7.3 เพื่อให้มีการพัฒนาพฤติกรรมในด้านคุณธรรม จริยธรรม และคุณลักษณะทีพ่ึงประสงค์ 

8. ขอบเขตของโครงการ 
             8.1 สร้างชุดสาธิตการติดตั้งวงจรไฟฟ้าข้ันพื้นฐาน โดยใช้บอร์ดเป็นส่ือ เช่น ระบบป้องกัน 
             8.2 วงจรแสงสว่าง เต้ารับไฟฟ้า สวิตซ์ไฟฟ้า การเดินรางสายไฟฟ้า  
             8.3 แก้ปัญหาข้อบกพร่องของวงจรไฟฟ้าพื้นฐาน 

      9. ผลที่คาดว่าจะได้รับ 
             9.1 ได้ชุดฝึกการควบคุมมอเตอร์ไฟ้ฟ้าเบื้องต้นมาใช้งาน 
             9.2  ได้เรียนรู้การทำชุดฝึกควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าเบื้องต้น 
             9.3 กลุ่มตัวอย่างมีความพึงพอใจในการใช้งานชุดฝึกควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าเบื้องต้น  

                      9.4 สามารถนำเอาหลักปรัชญาเศรษกิจพอเพียง บูรณาการเข้าถึงกับการเรียน การสอนได้
อย่างมีประสิทธิภาพ ดำรงชีวิตในสังคมได้อย่างมีมีความสุข 
  10. วิธีดำเนินโครงการ  

 
 

ลำดับ
ที่ 

 
 

กิจกรรม 
ตุลาคม 
2567 

พฤศจิกายน 
2567 

ธันวาคม 
2567 

มกราคม 
2568 

กุมภาพันธ์ 
2568 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 
1
. 

ขออนุมัติโครงการ                     
2 ศึกษาค้นคว้าข้อมูล/

ออกแบบช้ินงาน 

                    

3
. 

จัดหาวัสดุ  อุปกรณ์                     
4
. 

ลงมือปฏิบัติงาน                     
5
. 

ทดลองใช้/เก ็บขอ
มูล 

                     
6
. 

นำเสนอ/รายงานผล                      
 

11. งบประมาณ 
       ค่าใช้จ่ายวัสดุโดยประมาณ 1,500 บาท 

12. สถานที่ดำเนินงาน 

              วิทยาลัยการอาชีพสังขะ
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           (นายณัฐวุฒิ ปุญญา)                                     (นางสาวมนัสยา โสปัญหาริ) 

   นักศึกษาระดับ ปวส.                                       นักศึกษาระดับ ปวส. 
 
 

    ลงช่ือ...........................................ผู้เห็นชอบโครงการ         ลงช่ือ...........................................ผู้เห็นชอบโครงการ 
      (นายกฤษฎา ทับผา)                                             (นายจตุรงค์ คงแสง) 
       ครูที่ปรกึษาโครงการ                                           ครูที่ปรกึษาโครงการร่วม 

 
 

ลงช่ือ...........................................ผู้เห็นชอบโครงการ       ลงช่ือ.......................................ผู้เห็นชอบโครงการ 
               (นายจตุรงค์  คงแสง)                                         (นายวุฒินันท์  เครือเสาร์) 
                  ครูผู้สอน                                                 หัวหน้าแผนกวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ 

 
 

 ลงช่ือ........................................ผู้เห็นชอบโครงการ             ลงช่ือ....................................ผู้เห็นชอบโครงการ 
            (นายเบญจภัทร  วงค์โคกสูง)                                            (นายปรีดี สมอ) 
      หัวหน้างานพัฒนาหลักสูตรการเรียน การสอน                          รองผู้อำนวยการฝ่ายวิชาการ 

 
 

 
 
 

                             ลงช่ือ..........................................ผู้อนุมัติโครงการ 
                                    (นางแสงดาว  ศรีจันทร์เวียง) 

                               ผู้อำนวยการวิทยาลัยการอาชีพสังขะ 

 

 

 
 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

ภาคผนวก ง 

แบบประเมินความพึงพอใจ 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 



 
 

แบบประเมิณความพึงพอใจ 

โครงการตู้จำหน่ายผ้าอนามัยอัตโนมัติ 

คำช้ีแจง : ให้ใส่เครื่องหมาย / ลงในช่องว่างที่เห็นว่าเหมาะสมมากที่สุด 

ตอนที่ 1 ข้อมูลทั่วไปของครูผู้สอน 
1. เพศ                                                   (  )  ช  (  )  หญิง 

                            
2. ระดับการศึกษา                                     (  )  ปวช.  (  )   มัธยมศึกษาตอนปลาย 
                                                           (  )  ปวส.                      
ตอนที่ 2 ความคิดเห็นของครูผู้สอบถาม 

 
 

รายการประเมิณ 

 

ระดับความเหมาะสม 

5 4 3 2 1 

1. ช้ินงานมีความสวยงามและหน้าสนใจ      

2. ผลิตภัณฑ์ที่มีความแปลกใหม่      

3. ผลิตภัณฑ์เหมาะสมกับการใช้งาน      

4. สร้าง เป็นอาชีพเสริมได้      

5. ใช้เวลาให้เกิดประโยชน์ได้      

 
หมายเหตุ : 5 = มากที่สุด 4 = มาก 3 = ปานกลาง 2 = พอใช้ 1 = น้อย  

ข้อเสนอแนะ  

................................................................................................................................................................

................................................................................................................................................................

................................................................................................................................................................

... 
 

 



 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

    ภาคผนวก จ 

    ประวัติผู้วิจัย 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

ประวัติผู้จัดทำ 

ประวัติผู้จัดทำ คนที่ 1 

1. ช่ือ - นามสกุล นายณัฐวุฒิ ปุญญา 

    Name – Surname Natthawut Punya 

2. เลขหมายบัตรประจำตัวประชาชน 1-1037-03766-80-5  

3. ระดับการศึกษา     ปวช.      ปวส.  ช้ันปีที่ 2 

สาขาวิชา ช่างอิเล็กทรอนิกส์   สาขางาน อิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

ระยะเวลาที่ใช้ทำโครงการ  21 ตุลาคม 2567 – กุมภาพันธ์ 16 2568 

4. ที่อยู่ที่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท์ โทรสาร และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส์ (e-mail) 

ที่อยู่ เลขที่ 25 หมู่ 2 ตำบล ณรงค์ อำเภอศรีณรงค์ จังหวัดสุรินทร์ 32150 

เบอร์โทรศัพท์/มือถือ  061-360-9720    E-mail :  dghyesaujkrty2310@gmail.com 

 

 

ประว้ติผู้จัดทำ คนที่ 2 

1. ช่ือ - นามสกุล นางสาวมนัสยา โสปัญหาริ 

 Name – Surname Manattaya Sopanhari 

2. เลขหมายบัตรประจำตัวประชาชน 1-3194-00033-80-5 

3. ระดับการศึกษา     ปวช.     ปวส.  ช้ันปีที่ 2 

สาขาวิชา ช่างอิเล็กทรอนิกส์   สาขางาน อิเล็กทรอนิกส์อุสาหกกรรม 

ระยะเวลาที่ใช้ทำโครงการ  21 ตุลาคม 2567 – กุมภาพันธ ุ์ 16 2568 

4. ที่อยู่ที่ติดต่อได้สะดวก พร้อมหมายเลขโทรศัพท์ โทรสาร และไปรษณีย์อิเล็กทรอนิกส์ (e-mail) 

ที่อยู่ เลขที่ 51 หมู่ 9 ตำบล เมืองไผ่ อำเภอ หนองก่ี จังหวัดบุรีรัมย์ 31210 

เบอร์โทรศัพท์/มือถือ  080-158-7368    E-mail : Mnasyasopathari@gmail .com 

 

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาคผนวก  ฉ 

อพัโหลดท่ีเว็บไซต์วิทยาลัยการอาชีพสังขะ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 
เวบ็ไซต์ : http://www.sangkhaicec.ac.th 

 

 

 

 


